
SLAM lidar alkalmazása az 

erdőgazdálkodásban, adatfeldolgozás 

nyíltforráskódú megoldásokkal 

Kiss Csaba

13. Foszforgézú
2026. június 5.













Eszközök
Átlalók





Optikai eszközök







Sándor Ágnes



Sándor Ágnes









 Könnyen betanulható

 Hurok zárások csak ritkán

 Eszközök közötti jelentős hardware különbség

 Felhasználói tapasztalat

 IMU és szoftveres diferencia

 Mégis könnyen kombinálható adatállományok

 Szín kérdése

 3DGS, egyéb fotogrammetria, Blender







Eszköz Törzs A [cm] Törzs B [cm] Törzs C [cm]

Pontfelhő Részleges Teljes Részleges Teljes Részleges Teljes

BLK360 11,12 14,93 23,91 23,87 52,32 55,02

L515 12,54 - 22,31 - 53,13 -

Átlaló 12,00 22,00 53,00















encrypt_config.exe

faiss_smoke.exe

colmap.exe





 Dedikált feldolgozó gép vagy parancssoros mód

 Fafaj meghatározás kérdése?

 Pontfelhő morfológia

 Fénykép, RGB

 3DGS

 Kéreg mintázat

 Elegyarány geotag-gel illesztőpont felvétel helyett

 AI





Köszönöm a figyelmet!
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