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Elozmeéenyek

2007 — Leica TCA 1800 muszerek beszerzese

2008 — Paks lokalizacios torony automatizalt
meres es feldolgozas

2009 — 4-es metro - Ch épulet sullyedese,
Soldata: Cyclops es Geoscope Web

2010 — rendszerfejlesztes inditasa

2011 — Zemko Szonja (Bsc) diplomaterve
2011 — Alagutmerés, automatizalt ﬂ

merésfeldolgozas (MSc targy)

2012 — forraskod nyilvanossa tétele (GPL),
sajat honlap http://www.agt.bme.hu/ulyxes
és demo oldal

2012 — Moka Daniel (Bsc) diplomaterve
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http://www.agt.bme.hu/ulyxes

Nyilt szabvanyok

 Ingyenesek es nyilvanosak

* Nincs korlatozas, ki, mikor és hol hasznalhatja

* Nincsenek licenc dijak

 Vallalkozas semleges, egyik céget sem reszesiti eldnyben

» Adat fuggetlen, fuggetlen az adattarolas modjatol es
formatumatol

» Eqgy testulet hagyja jova konszenzusos alapon, nem egy szuk
csoport

A rendszerben alkalmazott nyilt szabvanyok:
AJAX (XML), JSON, WKT, GML, KML, WMS, WFS
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Logikai vazlat

Szerver(ek) Linux/Windows : Vékony kliensek
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Demo oldal (OpenLayers)

Ulyxes demo oldal - Mozilla Firefox

File Edit View History Bookmarks Tools Help
7 Ulyxes demo oldal ][ el ]

Qo

®= localhost/szonja/ol.php?lang=hu&width=500&height=500 V@] [':.?.lv Google Ql *@f - v

'II

Ll

Demo adatallomany [ Magyar & ] [500 x 500 ¢ l

Keodi [2912-0?-11 ] Lekérdezés tipus:

O Tablazat
® Grafikenl

l Uj lekérdezés l

Eradatum [2012-0&-09

Pontok:

[ Kezdeti nézet ]

X 2121313
: 6021027
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Demo site for Ulyxes - Mozilla Firefox

File Edit View History Bookmarks Tools Help

= Ulyxes demo oldal ¥ | 7 Demo site for Ulyxes X H % l

[# localhost/szonja/

v @

2 Google Ql @ &

620
Demo data

Demo dataset |English ¢ || 500 x 500 ¢ |

Start date: [2012-0?-11 ] Querylype:

End date: [2012-05-09 ] @ Tabular
O Chart

Reset query
| |

Point names:

[1230(1743 620 861
[2012-07-11 |14 [14 [13 [17
[2012-07-1213 (16 |15 |15
[2012-07-13[14 [13 |14 [13
[2012-07-1415 |[15 |13 |16
[2012-07-15[11 [12 (14 [12
|2012-07-16|12 |11 |12 |12
|2012-07-17|9 [12 (10 (10
[2012-07-1812 |12 |8 |11
[2012-07-19|9 [8 |13 [13

“|z012-07-20[10 [12 [ s ]
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TclAPI

Egyszerl magasszintl interfesz , elrejti a kulonbsegeket a
robot merballomasok kozott

Alapfunkciok — soros vonal kezeles (RS-232),
uzenet kezelés (Uzenet kuldés és fogadas),
hibakezeles és log

MUszer specifikus — pl. forgatas, tavmeéres, ...

MUszert6l fuggetlen — konvertalasok, szamitasok, ...

) TeIDoc Documentation - Mozilla Firefox

Fajl  Szerkesztés Mézet Eldzménvek  kbnywvielzdk  Eszkozok  Sugo
It Ulvces project ! TolDoc Documentation x| +
® L ot
v, &gt bre hufuly e s idoc) "] - jawascrpit split y. ﬁ @ -
Cuveridew | Index by file name | procedure name | - - o
procegure call | annotation Ulyxes TclApi documentation
|I'Ide}.( by annotation: Telapi consist of a couple of Tl (Tool Command Language) filesiprocs which give a higher level intetface to drive ETS (Robotic Total Station) from your
"Eﬁ%&ﬂm e computer. This APT hides the differences among the different ETS. Ulyxes TelAPT is released under G GPL V2.0, © Zoltan 5 :
i q q
::Closfc(;::(;(] tel It has been tested with three type of mstruments (ETSs):
o w o Leica TCA1800
O 1800 £l o Leica TPS1201
trimble.tel o Trimble 5503
mDeg2Rad
zDelVal Developers
::DisplayAngles
ffgmng . o Zoltan Sk (2010.) -
e e Dasiel Moka (2012)
VifsGeomatika Szeminarium Sopron, 2012. november 8-9.
trimble.tcl Supported OS (Operating System)
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VIll. Geomatika Szeminari



L i 2

Alkalmazas - Skabgds gh;%

]

VIll. Geomatika Szeminari



Merési eredmenyek

Prizmara 3-4 masodpercenkent egy meres (>1000/6ra)
Prizma nélkul 6-7 masodpercenkent egy meres (> 500/6ra)
Villamos athaladasok regisztralasa haladas irannyal (40/6ra)

Figure 1
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Merési eredmenyek

Prizmara 3-4 masodpercenkent egy meres (>1000/6ra)
Prizma nélkul 6-7 masodpercenkent egy meres (> 500/6ra)
Villamos athaladasok regisztralasa haladas irannyal (40/6ra)

Figure 2

Dleflections and trams:1-601 secaon d=

right
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Merési eredmenyek

Prizmara 3-4 masodpercenkent egy meres (>1000/6ra)
Prizma nélkul 6-7 masodpercenkent egy meres (> 500/6ra)
Villamos athaladasok regisztralasa haladas irannyal (40/6ra)

Figure 3

leflections and trams:B01-1201 secon d=

deflection [mm]
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Merési eredmenyek

Prizmara 3-4 masodpercenkent egy meres (>1000/6ra)
Prizma nélkul 6-7 masodpercenkent egy meres (> 500/6ra)
Villamos athaladasok regisztralasa haladas irannyal (40/6ra)

Figure 4

Ieflections and trams:l201-1801 seconds
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Merési eredmenyek

Prizmara 3-4 masodpercenkent egy meres (>1000/6ra)
Prizma nélkul 6-7 masodpercenkent egy meres (> 500/6ra)
Villamos athaladasok regisztralasa haladas irannyal (40/6ra)

Figure 5

Deflections and trams:l801-2401 seconds
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Merési eredmenyek

Prizmara 3-4 masodpercenkent egy meres (>1000/6ra)
Prizma nélkul 6-7 masodpercenkent egy meres (> 500/6ra)
Villamos athaladasok regisztralasa haladas irannyal (40/6ra)

Figure 6

Deflections and tramz:2401-3001 secon d=
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Merési eredmenyek

Prizmara 3-4 masodpercenkent egy meres (>1000/6ra)
Prizma nélkul 6-7 masodpercenkent egy meres (> 500/6ra)
Villamos athaladasok regisztralasa haladas irannyal (40/6ra)

Figure 7

Deflectionz and trams:3001-3480 seconds
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Elmozdulasok kozotti osszefuggesek

Korrelacio
Spearman rangkorr.
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Kereszt korrelaciok

Figure 12
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Fejlesztesi tervek

» Tovabbi szenzorok kezelése,
ujabb meéerdallomas tipusok, GPS,
meteorologia allomas, fényképez6gép, webkamera
« Ujabb nyilt szabvanyok alkalmazéasa, pl. SOS
 MUszer vezerlés terepi adatrogzitokrol, pl. Nomad,
Trimble YUMA (Linux) mar most is hasznalhato!
» Diplomatervez6k, Bsc/Msc/PhD diakok és onkéntesek
bevonasa a fejlesztésbe

A
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