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Ulyxes projektUlyxes projekt
Nyílt forráskódú projekt:
●Helymeghatározásra alkalmas szenzorok vezérlése
●Indulás 2008-ban robot mérőállomások vezérlése
●Első változat Tcl nyelven (2014-ig)
●Második változat Python nyelven (2014-től)

Újabb célok: 
●Beltéri navigáció és térképezés
●Raspberry Pi

Kezelt szenzorok:
●Robot mérőállomások (Leica 1800, 1103, 1201)
●NMEA GNSS vevők
●USB web kamerák
●MEMS (barométer, 6/9/10 DOF)
●... http://www.agt.bme.hu/ulyxes 

http://www.agt.bme.hu/ulyxes


  

GitHubGitHub



  

Rendszer vázlatRendszer vázlat

Apache
Web szerver

PostGIS
 szerver

Böngésző +
OpenLayers

Szerver(ek) 
Linux/Windows

Vékony kliensek
Linux/Windows/
OS-X/Android

Adatgyűjtők
Linux/Windows

WMS/WFS
AJAX

Google Maps
 szerver

Böngésző +
Maps API 3

SzenzorokTcl API RS-232

MapServer
WMS/WFS
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PHP,

Python

AJAX
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BlueToothHTTP

HTTP

Ulyxes
rendszer



  

Demo alkalmazásDemo alkalmazás



  

AbsztrakcióAbsztrakció
Szenzor (műszer)

(pl. mérőállomás, GPS, 9/10 DOF)

Interfész Mérőegység

Writer
(opcionális)

Fizikai
eszköz

Adatok

Soros/USB/
Bluetooth/i2c

Fájl (CSV, XML),
Adatbázis, http

Eszköz logika
●üzentek összeállítása
●válaszok értelmezése

Reader
(opcionális)

Fájl (CSV, XML),
Adatbázis, http



  

Szenzor Mérőegység Interfész Writer

Működési folyamatMűködési folyamat

Üzenet lekérése

üzenet

Üzenet küldése
Válasz az eszköztől

válasz

feldolgozott
adatok

feldolgozott
adatok

periféria

fizikai
eszköz

UML szekvencia diagram



  

Objektum modellObjektum modell (2015 április 4.)

Iface

SerialIface LocalIfaceBluetoothInterf

Sensor

TotalStation GPS

MeasureUnit

NmeaGps

Leica

Image

USBIfaceLevelUnit

Trimble5500

Writer

File HTTPRDBMS

VideoFile

WebCAMUnit

DigitalLevel

CSVFile

VideoIface

Logging

TCA1800 TPS1200

TCRA1100
~4000 sor kód
~1200 sor komment
~30 modul/osztály

Tervezett

BluetoothIface

Részben kész

Használható

Használ Python 
modulok

serial

cv2/cv

pyusb

I2CIface

BMP180Unit

smbus

BMP180 LSM9DS0

LSM9DS0Unit

Angle

Reader

Önálló osztályok

MetUnit



  

AlkalmazásokAlkalmazások



  

Beltéri helymeghatározási módszerekBeltéri helymeghatározási módszerek

Forrás: Moka Dániel diplomaterv BME 2015.

Dead reckoning (Deduced)

WiFi fingerprinting

Simultaneous Localization And Mapping



  

RaspberryRaspberry Pi és MEMS Pi és MEMS

Microelectromechanical 
System

Például: 9/10 DOF szenzor

~ 6 cm

Kompakt rendszer
Olcsó komponensek
GPS-szel kiegészíthető



  

DeadDead  rereckoningckoning

Forrás: Moka Dániel diplomaterv BME 2015.

távolság = lépéshossz * lépésszám

Magasság barométerből

Irány giroszkópból vagy 
magnetométerből

Ismert kezdőpont és irány kell
Hibák összeadódnak

Referencia pontok pl. QR kód
a halmozódó hibák csökkentésére



  

WiFi RSSI felmérésWiFi RSSI felmérés
RSSI: 
Received Signal Strength Indicator

Forrás:Fanczal Mónika diplomaterv BME 2015.

Alternatív megoldások:
Mágneses tér
Mobil térerő



  

http://www.funnyzone.org/funny-cartoons/you-are-here-perfect-navigation/

Tökéletes navigációTökéletes navigáció
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