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Ulyxes projekt

Nyilt forraskodu projekt:

*Helymeghatarozasra alkalmas szenzorok vezérlése
*Indulas 2008-ban robot mérdallomasok vezérlése
*Elso valtozat Tcl nyelven (2014-ig)

*Masodik valtozat Python nyelven (2014-t0l)

Ujabb célok:
*Beltéri navigacio es téerkepezeés
*Raspberry Pi

Kezelt szenzorok:

*Robot meérdallomasok (Leica 1800, 1103, 1201)
‘NMEA GNSS vevok

*USB web kamerak

*MEMS (barométer, 6/9/10 DOF)

http://www.agt.bme.hu/ulyxes
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Surveyor's sensor data processing system — Edit
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Demo alkalmazas
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Absztrakcid

Szenzor (mUszer)

(pl. mérballomas, GPS, 9/10 DOF)

Soros/USB/ Eszkoz logika
Bluetooth/i2c sUzentek dsszeadllitasa

evalaszok értelmezése

F4jl (CSV, XML),
Adatbazis, http

Fajl (CSV, XML),
Adatbazis, http
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Mikddési folyamat

Szenzor Merbegyseg Interfész Writer
Uzenet lekérése
<« Uzenet ﬂ
Uzenet kiildése /0 » fizikai
<« _ _ Vélasz az eszkoztél ﬂ eszkoz
valasz
< [eldolgozott ﬂ
adatok
felggggzkott ﬂ 777777777777 » periféria
UML szekvencia diagram




Objektum modell (2015 aprilis 4.)
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Beltéri helymeghatarozasi médszerek ‘

+ Simultaneous Localization And Mapping

- Dead reckoning (Deduced)

Eszkoz-infrastrukturaigenye

Y- WIFi fingerprinting

I I | | |
1lmm 1cm 10cm 1m 10m

Helymeghatarozas pontossaga

Forras: Moka Daniel diplomaterv BME 2015.




Raspberry Pi és MEMS

Microelectromechanical
System

Peéeldaul: 9/10 DOF szenzor
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Dead reckoning
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( WiFi RSSI felmérés

RSSI: Alternativ megoldasok:

Received Signal Strength Indicator Magneses ter
Mobil térero
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Tokéletes navigacio

You are here

http://www.funnyzone.org/funny-cartoons/you-are-here-perfect-navigation/



	Slide 1
	Slide 2
	Slide 3
	Slide 4
	Slide 5
	Slide 6
	Slide 7
	Slide 8
	Slide 9
	Slide 10
	Slide 11
	Slide 12
	Slide 13
	Slide 14

