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3D vezérlések a magyarorszagi infrastruktura
beruhazasoknal
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Osszefoglalds

3D féldmunkagépek (dozer, gréder, kotrd), 3D finisherek, 3D marorendszerek (aszfalt,
beton) alkalmazasi teriiletei, hazankban elterjedt vezérlési rendszerek révid ismertetése,
szakmai és adatkészitési szempontbol az itthon alkalmazott gépvezérlési rendszerek
elemzése, 0Osszehasonlitdsa. Rovid ismertetés a 3D tervezés sziikségességérol, az
adatkészités folyamatar6l, az adatkészités sokrétliségér6l. A GNSS technologia
gépvezérléssel kapcsolatos vonatkozasarol. A méréallomasok és GNSS rendszerek altal
vezérelt gépek pro és kontraja alkalmazhatésaguk szerint. 3D szintvezérelt gépekkel
torténd ellenérzé mérések lehetdségei, felmérések lehet6ségei 3D szintvezérelt gépekkel
kitlizések nélkiil elvégezhet6 feladatok ismertetései Legfontosabb mondanivalo: sziikség
van foldmérdkre - csak mashogyan.

Vazlat

A hagyomanyos modszerek foldmérési vonatkozasai a szintvezérelt gépek megjelenése el6tt
Utépitéseknél el6fordulé geodéziai feladatok ismertetése.

Szintvezérelt eszk6zokhoz kapcsolddo torténeti attekintés, fejlédési lépcsék bemutatasa.
A szintvezérelt eszk6zok kategorizalasa, a nagy csoportok ismertetése:

* 3D foldmunkagépek alcsoportjai:
o kotrogépek
o doézerek
o gréderek

* 3D finisherek

* 3D maroérendszer (aszfalt/beton)

Miikodési elviik bemutatasa, alkalmazasa. Vezérlés tipusa szerinti csoportositas (GINSS és
Meérdallomas vezérlés).
A GNSS vezérelt rendszer elonyei az tutépitéseknél, ugymint:

* koénnyebben mozgathato, attelepithet6

* nincs korlatozva a mér6allomassal tortén6 dsszelatas miatt

* durva foldmunkaknal hasznaljuk

* transzformacidok (EOV-WGS, Helyi rsz.-WGS)

A Méroallomas vezérelte rendszer elonyei:

* apontossag mm-ekben mérhet6

» takart, fedett kornyezetben is megbizhatéan alkalmazhat6
A két vezérlési mod 6sszehasonlitasa az elérhetd pontossagok vonatkozasaban, valamint,
mely milyen foku geodéziai munkat vonz magaval.
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Osszehasonlitasok elvégzése a hagyomanyos médon torténd ttépités, és a szintvezérelt
gépekkel torténo utépités kozott.

Mindez vizsgalata a foldmérd szemével, hogy a szintvezérelt gépekkel hogyan valtozik meg,
illetve alakul at a f6ldmérdk feladata az utépitéseknél.

Kiemelve a feladatok ismertetésénél, hogy melyik rendszer milyen munkafolyamatok
vonatkozasaban veszi le a terhet a féldmérdk vallarol.

A 3D automata finisher valamint a 3D marérendszer munkafolyamatanak ismertetése. A
beépitéssel kapcsolatos tapasztalataink az titépitésben ezaltal elérhet6 pontossagrol, napi
beépitésrol.

A technolégiak megismerése utan a miikodésiik alappillérének tekintett alapponthal6zattal
szemben tamasztott kdvetelmények, valamint a vezérléshez sziikséges alappontok optimalis
elhelyezésével kapcsolatos tapasztalatok bemutatasa.

+ 45perc (3x45percre kiegészitve):

A 3D rendszerekhez kapcsoléddan hogyan jutunk el a papirtervekt6l (vagy pdf) a 3D
modellig, ami a szintvezérelt gépeket iranyitja.

Betekintés a 3D szintvezérelt gépek adatkészitésének folyamataba, olyan mértékkel, amire
egy foldmérdnek sziiksége lehet.




