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Bemutatkozas: PixElement, Carlson Photo Capture
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Bemutatkozas: PixElement, Carlson Photo Capture




Bemutatkozas: PixElement, Carlson Photo Capture

- Terlilet-, hossz- és szogmérés a pontfelhdn, a 3D mesh, vagy a domborzat modellen
és az ortofoton

- Jelkulcsok, rétegek hasznalata

- Mérések exportalasa DXF, CRD, LandXML, KML, SHP formatumban

- TIN generalas megadott felbontasban

- Foldtomegszamitas

- DXF, CRD, LandXML, KML, SHP import

- 3D mérések végzése képeken

- Projektet megosztasa az interneten

- Jelentések generalasa

- Esmégtdbb...



Lidar dronok




Lidar vs. kamera: Elonyok

<

Tiszta és megbizhatd pontfelhok Szamos esetben elmarad a Lidar relativ pontossagatdl,
Sotétben és rossz latasi korlilmények kozott is részletgazdagsagatol

Sotétben és rossz latasi koriilmények kozott nem vagy
nehezen hasznalhato

Surd vegetacid problémat okozhat

Jol meghatarozott pontossagi mérészamok

SIS

hasznalhaté
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Athatol a vegetacidn, a fa lombkoronin:
tobbutas visszaverédés
Nehézkes pontossagi mérészamok
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Ortfotd, mesh modell eldallithato
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Ortofotd, mesh modell nem eléallithatd



Lidar + kamera

- Megbizhatd pontfelhd

- Megfelel6en szinezett pontfelhok

- JO mindségli mesh modellek, ortofotok

- Robosztus pontossagi és megbizhatdsagi adatok



Direkt és indirekt tajekozas

Image courtesy: Charles Toth, Grzegorz Jozkow, Dorota Grejner-Brzezinska



Probléma indirekt (GPS+IMU) tajékozassal

- Globalis konzisztencia nehezebben biztosithaté
- Drift jelenség nem megfeleléen kalibralt rendszer esetén
elcsUszd szkenek, a pontfelhd “rétegzodéséhez” vezethet.
- Oldalsé szkenek elcsusznak
- Kamera-lidar kiilpontossaganak hibaja: rosszul szinezett
pontfelhdk, nem megfelelé mesh modell és orto
- Nehezen levezethetd pontossagi mérészamok



Foto-Lidar modellek illesztéese
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https://docs.google.com/file/d/1BQ7QjcJe5ki2VlH0DiMNXk1KsUpL14vE/preview
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Jo foto illesztépontok
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Jo Lidar illesztopontok




Jo foto és Lidar illesztopontok: Sarkok
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Jo foto és Lidar illesztopontok: Intenzitas
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Jo foto és Lidar illesztopontok: Struktura
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Abszolut tajekozas kerdesei

- Alidar modelltillesziik-e a fotd modellhez, vagy forditva?

- Havan foto és lidar illesztopont: a két modell tajékozasa
kapcsolas nélkiil is megoldhaté.

- Havan fotd illesztépont: a lidar modellt illessziik a fotd modellhez.

- Ha nincs foto illesztépont: valdszintileg a lidar jobb kiils6
tajékozassal rendelkezik.
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Ujraszinezett pontfelho 1
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Pontfelho ujraszinezés 2
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Mesh modell




Digitalis feluletmodell




Ortofoto a lidarbol levezetve




Erdészeti felhasznalas?




Erdészeti felhasznalas?




