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Diplomamunka celja

* Tulméretes jarmUvek detektalasa |ézerszkennerekkel
* Magassag, szélesség meghatarozasa

* Jarm{hoz tartozo pontfelhd elkészitése
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Program mukodese
[ ]
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@ — Pix,y) ={x,y | POx <x < P1x; PO, <y <P1,}

LIDARO r L o T
i - — o
r.0)| koordinata |(x, pontok Objektum Objektumok P .
transzformacio lehataroldsa kezelés elkllonitese, % -
szlirese = J
LIDAR1
_—

pontszam > 0 k += 1

Nem észlelfink
objektumot

igaz

Objektum

keresztmetszet l lezarasa

hozzaadasa az
objektumhoz, J

k=0 lires mérés szamlalé: k
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Pontok lehatarolasa
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Objektumok elkiilonitese, szlrése

Pontfelhé Dilatacié Erdézid g Cimkézés Pontfelhd
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Objektumok elkiilonitése, sziirése |

2023. 11. 18.

Baranyai Daniel



Program mukodese
[ ]

uuuuuu

@ — Pix,y) ={x,y | POx <x < P1x; PO, <y <P1,}

LIDARO r L o T
i - — o
r.0)| koordinata |(x, pontok Objektum Objektumok P .
transzformacio lehataroldsa kezelés elkllonitese, % -
szlirese = J
LIDAR1
_—

pontszam > 0 k += 1

Nem észlelfink
objektumot

igaz

Objektum

keresztmetszet l lezarasa

hozzaadasa az
objektumhoz, J

k=0 lires mérés szamlalé: k

8

2023. 11. 18. o
Baranyai Daniel



=— =l

Megjelenités
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Ertékelés

Magassag és szélesség kilonbségek
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Jarmi sorszéma
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Kitekintes
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Koszonom a figyeimet!
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