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Meéreések

* Dron fotogrammetria

Kereszt- és hossziranyu repiilések
= 25 meter repiilési magassag
= 15° kameraallas

20 1llesztopont - 50 meterenként 2 darab
 LIDAR

= Hossziranyu
= 25 m—50 m- 100 m repiilési magassag
* Meérdallomas
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Tervezett felillet modellezése
e Civil 3D

Pontfelho 1étrehozas

« 3D Survey — Dron fotogrammetria
= 14-15 ora feldolgozasi 1d6

e CoPre - LIDAR
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Dron fotogrammetria tapasztalatok
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Dron fotogrammetria tapasztalatok

C2M signed distances[<0.05]

0.0%
Fotogrammetrial R
X A 0.025
pontfelho és a » | oo
tervezett felulet oo
elterése ‘ 0%

Gauss: mean = 0.016 / std.dev. = 0.007 [4076 classes] = '

-0.012
-0.019

-0.025
-0.031
-0.037
: : — -0.044

T
-0.015 0 0.015 0.03 0.045
C2M signed distances[<0.05] '0050

2022. november 5.




Eltéres térkeép — dron fotogrammetria

* Eltérések merdallomas (BME - félkéveér) [mm]
« Elteresek meroallomas (vallalkozo - normal) [mm]
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Metszetek
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Magassagi eltéréssel szinezett pontfelho
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LIDAR tapasztalatok

* Alacsony repiilési magassag
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Rétegvastagsag terkeép

* Racshalo 1étrehozasa — 10x10 cm
« Kotdréteg ¢s koporeteg kozotti tavolsag

* 944000 SzelVény (tCI’VGZCtt 40 mm) « Kopéréteg vastagsag (mérdallomas) [mm]

= Faras — 41 mm Eeielgjalastagsag [mm]
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Metszetek és oldalesések
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Osszegzés

« LIDAR
= FElonye - Hatranya
* Dron fotogrammetria
= (Centiméter alatti pontossag
= Magassag, oldalesés mindsitése
= Koltséghatékony
* Dokumentacio mintak

e 500 -1000 méter/nap felmérés €s
feldolgozas
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