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Olcso kamerakat hasznalunk gyors mozgasok és deformaciok méréseére Az Ulyxes az Altalanos és Felségeodézia Tanszék GeodAll [aboratérium
25-30 fps videokbol. Az Ulyxes nyilt forraskodu geodeéziai szenzorokhoz fejlesztése, mely 2008-ban indulties*rebot. meréallomasok vezerlesevolt.az
keszitett rendszeriinket-kibovitettiik egy kamera\modullal, mely az OpenCV | elso alkalmazas. Tobb oktato és/diak . bekapcsolodoftt a fejlesztesbe, TDK
konyvtarra epul. AxrUco/jelek detektalasat eés a sablon illesztest dolgozatek-es:diplomatervek szlilettek-azsUlyxes, rendszer fejleszteserol és
Implementaltuk. felhaszhalasitapasztalatairol.

Az olcso kamerak"’komoly elrajzolassal birhatnak, ezért sziikséges akameratkalibracio.
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Kamera matrix Radialis{es tangencialis Hasznalt kamerak
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Raspberry’Pl V2
0.03 mm

Redmi phene
0.2 mm

Sony camera
0.4 mm

Alkalmazasok I.

Alkalmazasokdis

Kamera - mérdallomas osszehasonlitas ~ 40 méter
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Letéltés | ulyxes English

* GitHub ) g o . . ) L. re s éFejIesztﬁk
7 * Szerver Az Ulyxes egy nyilt forraskodu projekt a robot mérdallomasok és egyéb helymeghatarozo szenzorok vezérlésére
. & y ‘valamint a mérési eredmények internetes térkép alapu publikélasara. (GPL 2 o -
elev relative ’ — Dokumentacié y palapu]| ( ) Siki Zoltan

- = Takacs Bence
« PyAPI dokumentacié EA projekt celja Hrutka Bence
« Telepitési Gtmutato . i . . e . X Zemké Szonia
« Kecskeméti Maté MSc egy keretrendszer létrehozasa a robot mérfallomasok szamitogeprdl torténd vezérlésehez és az adatok >Z0N]
diploma internetes publikélasahoz Moka Daniel
* Banhidi David BSc nem egy barki altal kézvetleniil hasznalhato alkalmazas, hanem egy keretrendszer létrehozasat céloztuk Kiraly Tamas
diploma Zubaly Viktoria
- : meg ;
* Moka Daniel BSc i ? ) . . . ) ) R Lo ) ) H Jankd Jozsef
diploma a fejlesztés soran szamos tovabbi nyilt forraskodu projektet hasznaltunk fel

« Moka Déniel TDK Banhidi David
» Kiraly Tamas MSc - Turak Bence

diploma Statisztika  Kecskeméti Maté
* Zemko Szonja BSc

diploma
= TclAPI

dokumentacié(elavult) ulyxes gTesztelt szenzorok
Demok l l '::;_l_;ill Mostly written in Python s Leica TS 15i

-tablished codebase ~ » Leica TCA1800

* OpenLayers és OSM € activity .« Leica TCRP1201+
« Leica TCRA1103
» Leica DNAO3

Ulyxes=forraskod

« - C @ O B &= https://github.com/zsiki/ulyxes
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Surveyor's sensor data processing
Your master branch isn't protected Protect this branch system
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3 zsiki scale parameter added 6682d5b 12 days ago ¥%) 856 commits

_ _ _ 3 watching
camera extent of undistorted image is selectable

11 forks
doc numpy added to required packages

pyapi scale parameter added

pyapps scale parameter added

robot initial upload of robot project




