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Egy érdekes feladat a kozelmultbol...

Meglévo 2x1 savos fout bovitése 2x2 savos autoutta

Kihivasok:

> Tervezoi felmérési alapponthalozat elpusztult
->Meglévo burkolat geometriai valtozasai, valamint
- Tervezoi felméréskor 25m-kénti felmérés
- Tervezoi felmérés ota eltelt évek...
> OSSZETETT FELADAT

- Szakasz felében kétoldali szélesités
- Szakasz felében egyoldali melléépités

- Tervezoi felmérés 6ta megvaltozott csatlakozas a szakasz egyik végén (azota
korforgalom épiilt

MEGOLDAS: 3D VEZERELT MUNKAGEPEK
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Duna Aszfalt Zrt.

Tervek, alapadatok

Kétféle épitési profil
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Elokészités

Geodéziai feladat:

Alapponthalozat — 100m-keént, ugy, hogy a leheto legjobban
illeszkedjen a felmérési halozathoz, valamint a
csatlakozashoz

FELMERES — 3D technolégiaval (szkennelés)
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Felméreés

Mobilszkenner/Statikus szkenner:

Illesztopontokkal, hagyomanyos f6ldi mérésekkel (10m-ként)
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Fedvényterv — Tervezok bevonasaval
Miéert?!

Meglévé palyaszerkezet nem gyengitheté

Megq kellett talalni az optimalis vonalvezetést — magassagqgi értelemben
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3D MEGOLDASOK

Kétoldali szélesités:

Mellépités
Foldmii

Palyaszerkezet




B 3D Finisher vezérlés




B 3D Finisher vezérlés

Elonyok:
Nincs sziikség ,,zaszl6zasra”
Kevesebb élémunka igény
Nagyobb pontossag

Homogénebb feliilet
Kisebb anyagveszteség
Tervezhetobb koltségek

Terepi el6készités nélkiil barhol kezdheto azonnal
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B 3D Finisher vezérlés

”Dual 3D” & Végglwé automata kormanyzas/padszélesség allitas

Prizmak Robot #3
- (ellenérzés &

Ellendrzé mérések ~Leapfrog”)

Padszélesség >6m A

@

‘Leapfrog’ a folyamatos munkavégzéshez i

Vﬂ Robot #2 ' Robot #1
{ &,.':‘. 3D vezérles Dual Slope 3D vezérlés
r l..', ¥ Szenzor
1
. Vezérld panel feica
| HEXAGON & Radiok - when it has to be right

Geosystems
.
A
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B 3D Finisher vezérlés

Miikodése:

Min. 3db méroallomas egy idoben
1-1 a finisher bal és jobb oldali arbocat méri
1 mérSallomas a beépités folyamatos kontrolljahoz

100-120m-ként elore telepiteni a méréallomasokat, ugy, hogy a
beépités FOLYAMATOS marad
Elengedhetetlen egy preciz, kiegyenlitett, kello siirliségii
alapponthalozat
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B 3D Finisher vezérlés

Az ALAPPONTHALQZAT jelentdsége

Tajékozasbol eredd maradékhibak

|

CEL: A vezérlé és ellendrzé mérdallomasok
Szabadallaspont meghatarozasabdl eredd
maradék-hibak minimalizalasa

CSAK AKKOR LEHET, HA VAN EGY
KARBANTARTOTT, ELLENORZOTT
ALAPPONTHALOZAT
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MCP80

Epités kdzbeni feliigyelet
A FELULETEN BARHOL ELLENORIZHETUNK
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B Raépités

Teljes szélességben raépitiink

KIHIVAS:

RAEPITES — MAS OLDALESESSEL

- Maegtalalni azt a vonalat, ahol a rétegek ,talalkoznak”

- NEM CSAK 25m-ként...

GEODEZIAI FELMERES JELENTOSEGE!!!




BV 3D MARAS v——

MARO MEGOLDASOK

GNSS VEZERLES

MEROALLOMAS VEZERLES
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I 3D MARAS

MARAS GNSS rendszerrel

GNSS adatokbal:

- CSAK 2D poziciés adatok
- VITEL-t hasznalva EOV tervek

TEREPI ADATGYUJTON: |

- SZKENNELT PONTFELHO
- TERVEZETT FELULET

D 1L
KULONBSEGFELULET AMI ALAPJAN A MARASI VASTAGSAGOT VEZERLI A MAROGEPEN
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Eltoldsok

Maras mélyseg Kormanyzi

SRR




£ 25000 m o

Eltoldsok

Mards mélyseg










