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Y Duna Aszfalt Zrt.

Epitoipar helyzete — Magyarorszagon — 2021.
Vallalkozéi dijak nem emelkednek oly mértékben, mint a(z)

4 Forras: machine-control.net (Leica Geosystems)
Uzemanyag
Szallitasi koltségek
Munkabérek
Anyagkoltségek
Munkaeropiaci nehézségek

Megoldas: : _—
Olyan innovativ megoldasok alkalmazasa, mely a felsorolt nehezsegek meIIett hatekony,
minoségi mélyépitést tesz lehetové -> 3D VEZERELT MUNKAGEPEK
Hogyan érinti ez a geodéziat?
GEODEZIA SZEREPE - felértékelddik

Mire van sziikség? A foldmérék munkajara — de picit mashogyan, ahogy megszoktuk
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Y Duna Aszfalt Zrt.

A FOLDMEROK szerepe a 3D vezérléseknél

Tamogatast kell adni a vezérelt gépeknek:

- Kevesebb , klasszikus” kitlizés, kevesebb covek
- Alapponthalézat ~100m pontsiiriiséggel

- Kalibracios folyamatok

-KONTROLL kitiizések/bemérések

E nélkiil a vezérlés az ,vakon” torténik, nincs vizualis ellenorzésre mod

- ADATOK ELOKESZITESE (Tervez6, BIM csapat egyiittmiikédésével)
TERVEKBOL - 3D MODELL
Modell nélkiil NINCS VEZERLES
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Y 3D vezérlések

Duna Aszfalt Zrt.-nél alkalmazott 3D vezérlések csoportositva

- FOLDMUNKAGEPEK ’ ; ’
- Dozer R e T | ; WV |
- Gréder : ¥ A

- Kotrd

- Aszfalt- és beton finisherek

- Maradgépek (beton, aszfalt palyaszerkezet marasa)
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Y 3D vezérlések

Duna Aszfalt Zrt.-nél alkalmazott 3D vezérlések csoportositva

Kiulonféle szempontok szerint csoportosithatunk

Gépek tipusa alapjan Vezérlés tipusa alapjan
- GNSS vezérlés alapjan (Single v. Dual)

- FOLDMUNKAGEPEK i :
I - D@zer, (Single/DUAL GNSS)
- Dézer i
3 - Kotré (DUAL GNSS)
- Gréder ) =Ty
: - Gréder (kevésbé pontos)
- Kotro

- Finisher (csak irany)
- Mardo (Differential Milling) elérheté pontossdg: ~3-5mm
ATLAGOS Pontossag: 2-5cm

- Aszfalt- és beton finisherek

- Méroallomas alapu vezérlés
- Dobzer (ritka. F6ként olyan helyen, ahol GNSS nem lehet)
- Marogépek (beton, aszfalt palyaszerkezet marasa) - Gréder (1db mérdallomas)

- Finisher (min. 3db egyidejtileg)

- Maro (min. 2db egyidejtileg)
m_
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'L 3D vezerlesek
MIERT és MIRE FIGYELJUNK A GNSS vezérlésnél?

Mit hasznalunk?
GNSS + nTRIP
GNSS + sajat bazis (Alapponthaldzat pontjara allva)
GNSS + sajat bazis (NTRIP)
Projekt magassagi rendszere vs. GNSS magassagq !

Bazis-rover tavolsag minimalizalasa!

Megoldas: i
KONTROLL KITUZES ~ 60-100m-ként!
Magassag: Szintezve, vagy méroallomassal'

AAAAAAA



Y 3D vezérlések

MIERT és MIRE FIGYELJUNK A GNSS vezérlésnél?

WGS-84 = EOV kozotti kapcsolat

Tervek: EOV
Munkagép/bazisallomas: WGS-84

- VITEL(2014)

- Helyi Transzformacio — k6zos pontokon alapuld
- Lehet EQOV és WGS-84 kozotti
- Lehet , helyi” rendszer és WGS-84 kozotti

A gyartok mostmar biztositjak a VITEL lehet&ségét, rendszereikbe integralva

(ki el6bb, ki kés6bb, de mostmar elérhetd itthon is mindkét nagy gyartd kinalataban)
DUNAa
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Y 3D vezérlések

MIERT és MIRE FIGYELJUNK A TPS (méréallomas) vezérlésnél?

Megfelel6 minoségli és slirliségli alapponthaldzat, Ggymint

Allandésitott alappontok: ~100m-ként
Szomszédos alappontok relativ kdzéphibaja <2mm (magassagilag)

Magas toltéseknél nem elegendé a valtott oldal!
A toltéstest tetején mindenhol tudni kell tajékozni!
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B 3D Finisher vezérlés

”Dual 3D” & Végglwé automata kormanyzas/padszélesség allitas

Prizmak Robot #3
- (ellenérzés &

Ellendrzé mérések ~Leapfrog”)

Padszélesség >6m A

@

‘Leapfrog’ a folyamatos munkavégzéshez i

Vﬂ Robot #2 ' Robot #1
{ &,.':‘. 3D vezérles Dual Slope 3D vezérlés
r l..', ¥ Szenzor
1
. Vezérld panel feica
| HEXAGON & Radiok - when it has to be right

Geosystems
.
A
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B 3D Finisher vezérlés




2 A8 A

MCP80

Epités kdzbeni feliigyelet
A FELULETEN BARHOL ELLENORIZHETUNK
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B 3D Finisher vezérlés

Az ALAPPONTHALOZAT jelentdsége

Tajékozasbol eredd maradékhibak

|

CEL: A vezérlé és ellendrzé mérdallomasok
Szabadallaspont meghatarozasabdl eredd
maradék-hibak minimalizalasa

CSAK AKKOR LEHET, HA VAN EGY
KARBANTARTOTT, ELLENORZOTT
ALAPPONTHALOZAT










Eltoldsok

Maras mélyseg Kormanyzi
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£ 25000 m o

Eltoldsok

Mards mélyseg







4 4543

Offsets

Elevation

Elevation left
0.173m

& 380+74.05




