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MONOSTORI HID BEMUTATASA

* hattamaszu, ortotrdp, acél ferdekabeles hid
* 66+ 252+ 120 +96 + 66 =600 m

j
I
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PROBLEMAFELVETES

2020. majus:

* hid statikus és dinamikus prébaterhelése

* Meérések geodéziai mddszerekkel:
« piloncsucsra telepitett GNSS-vevo,

* partra helyezett robot mérdéadllomads.

L 4

1) VEM modell?
2) Alkalmazasi korlatok?
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GEODEZIAI MERES
MERES ROBOT MEROALLOMASSAL ES GNSS VEVOVEL
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http://www.agt.bme.hu/ulyxes/index_hu.html

(GGEODEZIAI MERES

ES A REFERENCIAK

Pontok atnézeti vazlata
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PILONCSUCS MERT ELMOZDULASA STATIKUS
PROBATERHELES ALATT - MEROALLOMAS

3. teherallasban
palyaszerkezet lehajlasa
max. érték ~50 cm
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PILONCSUCS MERT ELMOZDULASA
STATIKUS PROBATERHELES ALATT

Méroallomas és GNSS-vevo

keresztiranyu elmozdulas
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PILONCSUCS MERT KERESZTIRANYU ELMOZDULASA
URES TEHERALLASOKBAN

e Jelentos homérsékleti hatas

# kerestiranyban Linearis (keresztiranyban)

” * A szerkezet melegedésével né az eltolodds

3 ¢ L J 7 .o Y4 . 7 . 7 7
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= -50
]
3 100 *  Meért tetéponti eltolodas: 95 mm
£
o -150

-200

712 8:24 9:36 10:48 1200 1312 1424 15:36 1648

idd [ora:perc]

Takdcs B, Kolldr D, Volgyi I: A Monostori hid piloncsiicsdnak mozgdsa 9



PILONCSUCS MERT KERESZTIRANYU ELMOZDULASA
URES TEHERALLASOKBAN

Homérséklet-valtozas hatasa

100
= Egvenletes +1°C mm
2 Fotarto ~0
% Pilon 5.7
S Palyalemez ~0
=t
@ — Teljes merevitétartd +1°C
&~ Telespilon-1°C Egyenldtlen +1°C  mm
- Merevitotartd gerine +/-1°C p , .
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ke =—Pilon - keresztirany +/-1°C . .
—— Pilon - hosszirany +/-1°C . Pilon keresztiranyban 9.1
w8 s 4 2 0 2 4 6 Pilon hossziranyban ~0

Keresztirinyvi elmozdulis [mm)]
A pilon egyenletes és egyenldtlen hdmérséklet-valtozdsanak van
jelentds hatasa.
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PILONCSUCS MERT KERESZTIRANYU ELMOZDULASA
URES TEHERALLASOKBAN

80 jeyessbert * Reggel a napsitotte keleti oldal 18°C-
¥ ——lewegdhint kal melegebb
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% 2 : :
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«  5°C egyenletes, illetve £8°C-os egyenldtlen hémérsékletvaltozas
. 5%5.7+ 8x9.1 = 101.3 mm (mért: 95 mm)

Takdcs B, Kolldr D, Volgyi I: A Monostori hid piloncsticsdnak mozgdsa 11



elmozdulas [mm]

MERT ES SZAMITOTT (VEM) ELMOZDULASOK

Homérsékletvaltozas hatasa nélkul
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SZAMITOTT ELMOZDULASOK DINAMIKUS PROBATERHELES

) ) PILONCSUCS ELMOZDULASA
VEM MODELL - HEJ + RUD
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DINAMIKUS PROBATERHELES

 Prizmakovetés, mérés 1 Hz-en

* Meért tavolsag ~200 m (magassag killonbség ~100 m)

sebesség id6 mért pontok arany
[km/h] [mperc] szama
5 416 0.93

448.3
20 112.1 103 092
40 56.0 53 0.95
50 44.8 41 091
60 374 34 0.91
80 28.0 26 0.93
90 249 23 0.92
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PILONCSUCS MERT ES
SZAMITOTT ELMOZDULASA DINAMIKUS PROBATERHELES ALATT

hossziranyl elmozdulas, v= 20 km/h
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PILONCSUCS MERT ES
SZAMITOTT ELMOZDULASA DINAMIKUS PROBATERHELES ALATT

- Mért pontokra gorbe (spline) illesztése

hossziranyu elmozdulas, v = 20 km/h

20
mérés
simitott
- gorbeillesztés pontossaga [mm]
sebesség hosszirany keresztirany magassag
—_ [km/h]
£
E 5 1.0 2.0 1.2
&
S 20 1.0 1.9 1.1
R
g 40 1.1 2.5 1.0
“ 50 0.8 1.7 1.0
60 1.0 1.8 14
80
5 1 1 1 1 1 90
0 100 200 300 400 500 600

Tavolsag szlovak hidf6tol [m]
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PILONCSUCS MERT ES
SZAMITOTT ELMOZDULASA DINAMIKUS PROBATERHELES ALATT

hosszirany elmozdulas, v = 20 km/h

20
mérés
e SiPTIIEOLE Mért és szamitott kiilonbsége [mm ]
szamitas . .,
15+ szamitott-simitott SEE szoras max
[km/h]
hossz kereszt mag  hossz  kereszt mag
E 5 1.3 1.1 14 3.3 35 3.0
E 10}
0 20 14 1.2 1.3 3.8 29 4.7
@
3 40 1.1 1.9 1.5 3.5 52 49
N
g 5¢ 50 16 2.5 17 52 7.0 54
w
60 1.5 2.5 1.3 3.9 52 3.7
0 80 1.8 2.4 1.5 4.0 59 53
90 1.7 3.0 1.4 4.9 5.1 35
75 1 1 1 1 1
0 100 200 300 400 500 600

Tavolsag szlovak hidf6tél [m]
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PILONCSUCS MERT
ES SZAMITOTT ELMOZDULASA DINAMIKUS PROBATERHELES ALATT

keresztiranyu elmozdulas, v= 20 km/h

20
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-
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0 100 200 300 400 500 600
Tavolsag szlovak hidf6tol [m]

Epitémérnoki Kar - épitémérndki
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PILONCSUCS MERT
ES SZAMITOTT ELMOZDULASA DINAMIKUS PROBATERHELES ALATT

magassagi elmozdulas, v = 20 km/h
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KONKLUZIO

~100 m magas vasbeton piloncsucs

maximalis elmozdulasa statikus probaterhelés alatt:

* 132 mm (hossz), 175 mm (kereszt), 14 mm (magassag)
* homérséklet hatdsa: 95 mm (keresztiranyban)

maximalis elmozdulasa dinamikus prébaterhelés alatt:
* 15 mm (hossz), 15 mm (kereszt), 5 mm (magassag)

Mérés robotmérddllomassal és GNSS-vevvel: néhany mm-es pontossag

Végeselemes mddszerrel szamitott és mért elmozduldsok

Osszhangja
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2017-1.3.1-VKE-2017-00040 KUTATASI PROJEKT
(2018-2021)

BIM modellek
felépitése,
allapotjellemzok

Ujszerd vagy ujszertien
alkalmazott mérési
modszerek

Méréstechnika,
kisérlettervezés

cltarolasa

Monostori hid vizsgalata
gyartastol az tizemeltetésig

Gyartas,

szerelés Célobjektum
lzemelés telismerése,
VEM dllapotjellemzok

szimuldcioja vizualizicioja
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Koszonjuk a figyelmet!
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