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Mi az Ulyxes?

„Az Ulyxes egy nyílt forráskódú projekt a 
robot mérőállomások és egyéb 
helymeghatározó szenzorok vezérlésére 
valamint a mérési eredmények internetes 
térkép alapú publikálására.”

Forrás: Ulyxes rendszer honlapja



Teszt környezet kialakítás

Bluetooth technológia 

implementálása

GNSS labor- és kültéri tesztelése 

(nmea_collect.py)

Már meglévő alkalmazások 

tesztelése a robot 

mérőállomosokhoz (robotplus.py, 

coomaker.py)



Komplex tesztelés



Mérés

Robot mérőállomás

GNSS

RTK üzemmódban 

rögzítés

Kamera

ArUco jel felismerés



Feldolgozás 

(automatizáltan)

Mérőállomás és a GNSS 

mérések feldolgozása és 

megjelenítése 

MATLAB/Octave szkripttel

automatizáltan

Kamera méréseinek 

elvetése





Úszómű mérés





Szintezés

Manuálisan

GNSS

Nyers mérések 

utófeldolgozással (3 db + 1 

bázis)

Robot mérőállomás

2 db, automatizált mérés

Kamera

3 kamera mérőállomás 

okulárjára rögzítve

Egy teherállás mérése, 

nehézségek



5-ös számú pont függőleges elmozdulásai GNSS alapján

December 14-i mérés feldolgozása





Eredmények

Mérőállomással szembeni eltérések [m]





Köszönöm a figyelmet!


