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Utiigyi Miiszaki Eléiras (UME)
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Vizsgalt teriilet

Dunakeszi és God hataraban talalhatd, nemrég atadott 2113-as szamu
ut mintegy 250 méteres szakasza
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Teriulet felmérése

e M:érések — TPS, GPS, Dron, Lézerszkenner
* Részletpontok — 10 epocha

* 12 szelvény — 1 szelvény 6 pont
Osszesen 72 részletpont

* Illesztépont — 2x120 epocha

* 12 szelvény — 1 szelvény 2 pont
«  Osszesen 24 illesztépont
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Teriulet felmérése
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Feldolgozas

TPS — GNSS mérések feldolgozasa

Dronos repiiles feldolgozasa

* O repiilésbdl tobb elrendezes feldolgozasa (nadir iranyu,
dontott kameratengellyel, vonalas €s raszteres repiilésben)

Osszes illesztdpont

e Pontfelhd létrehozasa

e Tobb repiilés vizsgalata

* Kevesebb illesztépont hasznalata

Lézerszkennelés feldolgozasa
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Kiértékelése - Closest Point Set — 3DSurvey

Magassagi eltérések [mm]
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Kiértékelése — Pontfelho tisztitas

ZajszUrés
* SOR - Statistical Outlier Removal

nSigma-0,8
nSigma - 0,6

nSigma - 0,5

nSigma - 0,3
Statistical Qutlier Removal

Number of points to use for
mean distance estimation

Standard deviation

multiplier threshold (nSigma)

20

(max distance = average distance + nSfgma * std. dev.)

2020. november 07.



Kiértékelése — Oldalesés

Eltérések
* Els6 4 metszet + 0,2%
* Az 5. metszettdl + 0,05%

Kevéshé érzékeny a zajokra
Barhol kimutathaté

Oldalesés [%]
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Kiértékelése — Oldalesés

Eltérések
* Els6 4 metszet + 0,2%
* Az 5. metszettdl + 0,05%

Kevéshé érzékeny a zajokra
Barhol kimutathaté
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Kiértékelése — TLS mérés

Magassagi eltérés [m]
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Kiértékelése — TLS mérés

Magassagi eltérés [m]
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Kiértékelése — UAV - Agisoft

Magassagi eltérések [m]
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Kiértékelése — UAV — Agisoft
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Kiértékelése — UAV — Agisoft
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Kiértékelése — UAV — Agisoft — 25 méter

25 méter 30fokos kamera Raszteres
I 72 pont - 12 osztdlyra bontva I Osztaly | Pontok [db] | Class start | Class end
1 2 -0,005 -0,004
14 3 2 4 -0,004 0,003
5 3 5 -0,003 -0,002
] 4 4 -0,002 -0,001
0 ||107 5 12 -0,001 0,000
1 8 7 6 15 0,000 0,001
t 6 7 13 0,001 0,002
0 4 3 8 6 0,002 0,003
k 9 9 7 0,003 0,004
. | 2 I msum 10 2 0,004 0,004
-0.0045  -0.003  -0.0015 0 0.0015 0.003 0.0045 0.006 11 1 0,004 0,005
12 1 0,005 0,006

Eltérések (DZ) [m] |
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Kiértékelése — UAV — Agisoft — 35 méter

35 méter 30fokos kamera Raszteres

72 pont - 12 osztalyra bontva

I

-0.003 0

T T
0.003 0.006
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T
0.00

9 0.012

Osztdly [ Pontok [db]| Classstart | Class end
1 1 -0,007 -0,005
2 1 -0,005 -0,004
3 6 -0,004 -0,002
4 9 -0,002 0,000
5 12 0,000 0,001
6 5 0,001 0,003
7 15 0,003 0,005
8 8 0,005 0,006
9 8 0,006 0,008

10 4 0,008 0,009
11 1 0,009 0,011
12 2 0,011 0,013

Eltérések (DZ) [m]
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Kiértékelése — UAV — Agisoft — 10 illesztopont
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Kiértékelése — UAV — Agisoft — 10 illesztopont

Magassagi eltérés [m]
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Kiértékelése — UAV — Agisoft — 6 illesztopont

itése UAV felvételek alapjan



Kiértékelése — UAV — Agisoft — 6 illesztopont
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Osszegzés - Tapasztalatok

Elemzések

Minimum
Maximum
Atlag

Atlageltérés

Osszefoglalds (értékek [mm]-ben értendék)

Repilések

TPS-GNSS TPS-TLS 25m_30f+nadir_Raszter+Vonalas
25m_30f RAS  35m_30f_RAS
24 ill.pont 10 ill.pont 6 ill.pont

11 -2 =5 -7 -1 -2 -4
-14 7 6 13 7 4 5
0 3 0 3 1 0 1
4 1 2 3 1 1 1
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Osszegzés - Tapasztalatok

+20 mm alatti eltérések (mobiltérképez6 rendszerek)
* Drén — Mobiltérképez6 rendszer dr/érték ardny

Fotogrammetria kedvez6bb eredmény a GNSS méréseknél
Oldalesés nagyon jol meghatarozhaté (+0.20% + +0.05%)

Pontfelh6 hulldamzas

* Lézerszkennelés Osszefoglalds (értékek [mm]-ben értendék)
* Pontfelh6 technika részletesebb Reg‘;‘:je:oﬂnadir ——
. TPS- - -
° Tovabbi kutatasok és mérések Elemzések GNSS TPS-TLS ZSmR?;Of_R 35m;‘3§0f_R — alas
. , il 10ill.pont 6 ill.pont
szukségesek B ill.pont
Minimum 11 -2 -5 -7 -1 -2 -4
* Pontossag fejlédés Maximum ~ -14 7 6 13 7 4 5
, Atlag 0 3 0 3 1 0 1
*  Kamerak Atlageltéré . 5 3 . . .

e Szoftverek S
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Kdszéondm a figyelmet!
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