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Az Ulyxes projekt

Nyilt forraskodu projekt:

» Helymeghatarozasra alkalmas szenzorok vezerlese

* Indulas 2008-ban, robot mérdallomasok vezérlése

* EIsO valtozat Tcl nyelven, TclAPI (2014-ig)

* Masodik valtozat Python nyelven, PyAPI és PyApps (2014-t0l)

Ujabb iranyok:
 Beltéri navigacio és terképezes
* Raspberry Pi (Malna PC)

Kezelt szenzorok:

* Robot mérballomasok (Leica 1800, 1100, 1200)

* NMEA GNSS vevok

« USB web kamerak, PiCam

« MEMS (barométer, 6/9/10 DOF szenzorok, Sense Hat)

* .. http://www.agt.ome.hu/ulyxes

ey e



http://www.agt.bme.hu/ulyxes
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zsiki/ ulyxes G itH u b @®@ unwatch~ 3  Wstar 2 ¥Fork 1

| <» Code Issues 0 Full requests 0 Wiki Fulse Graphs Seftings

" Surveyor's sensor data processing system — Edit http:l’g ithub_comlzsi kilulyxes

I 2 branches £ Oreleases 2 contributors

Branch: master ~ m New file Upload files Find file = HTTPS~ https://github.con/zsiki

Download ZIP

. zslkl check communication error to the instrument Latest commit 4bd52e3 7 hours ago
il doc Update Ulyxes_user_doc.rst 2 months ago
i pyapi add missing initialization to fp 4 days ago
] pyapps check communication error to the instrument 7 hours ago
i robot initial upload of robot project a year ago
i server datetime added to query result 11 days ago
| tclapi change output format for the first recond ayear ago
E) LICENSE Initial comrmit 2 years ago
E README. md minor update 3 months ago

ulyxes (Ultimate Y X Estimation System)

Surveyor's sensor data processing system http://'www.geod.bme.hu/ulyxes
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zsiki/ ulyxes G itH u b @ unwatch~ 3 K star 2 ¥Fork 1

<» Code Issues 0 Full requests 0 Wiki Fulse Graphs Seftings

Surveyor's sensor data processing system — Edit

r) 400 commits I 2 branches s O releases 2 contributors

Branch: master ~ [ CERINIRCETTES Mew file Upload files Find file = HTTPS ~ https://github.com/zsiki Download ZIP
! zslkl check communication error to the instrument Latest commit 4bd52e3 7 hours ago
M doc Update Ulyxes_user_doc.rst 2 months ago
M pyapi add missing initialization to fp 4 days ago
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B9 README.md

ulyxes (Ultimate Y X Estimation System)

Surveyor's sensor data processing system http://'www.geod.bme.hu/ulyxes
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Absztrakcid

Szenzor (mUszer)

(pl. mérballomas, GPS, 9/10 DOF)
eszkoz

Soros/USB/ Eszkoz logika
Bluetooth/i2c sUzentek dsszeadllitasa

evalaszok értelmezése

Fajl (CSV, Geo),
http (adatbazis)

Fajl (CSV, Geo),
http (adatbazis)

A részegységek Uzeneteket kildenek egymasnak
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Mikddési folyamat

Szenzor Merbegyseg Interfész Writer
Uzenet lekérése
<« Uzenet ﬂ
Uzenet kiildése /0 » fizikai
<« _ _ Vélasz az eszkoztél ﬂ eszkoz
valasz
< [eldolgozott ﬂ
adatok
felggggzkott ﬂ 777777777777 » periféria
UML szekvencia diagram




Objektum modell PyAPI (2016 marcius)
—ERATIO0 * @CSVF”e ~5000 sor kdd

: ~1500 sor komment
File HTTP ,
TCA1800 ZT TPS1200 T A A ~45 modul/osztaly
wescan § _viter

Leica LevelUnit | |BMP180UnNit Videolface
MetUnit NmeaGps Trimble5500 Seriallface | | | Locallface
\ A ‘ o L
v iace
LSM9DSO0Unit I2Clface
Hasznal Python SenseHat Onall6 osztalyok
modulok
oo Angle
g9ging DigitalLevel | BMP180 LSM9IDS0
: Reader
serial
. Image TotalStation GPS
cv2lev A A A _ Tervezett
pyusb m Részben kész
smbus Hasznalhat6

Bazis osztaly




Automatizalt monitoring

Telepitett mérballomasok és prizmak

Vizsgalati pontok, ezek mozgasara szamitunk
Ellen6rzo pontok, ezekkel ellendrizzik a miszer mozdulatlansagat

A méroallomas (szenzor), rendszeres idonként szamitogep vezerléssel
végrehajt egy mérési sorozatot

A terepi vezerlo szamitogép tovabbitja az dsszegydjtott adatokat egy
kozponti adatbazisba
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A monitoring folyamat

» Konfiguracio beolvasasra (fix €s monitoring pontok szama, stb.)
» Meteoroldgiai adatok beszerzese es beallitasa a miszeren 5,
» Allaspont, fix és monitoring pontok koordinatainak letoltése a szerverrél
 Fix pontokra meno iranyszdgek, zenitszgek szamitasa
» Tajekozas
» Mérés a fix pontokra, t6bb tavcsoallas atlagolasa
» Szabad allaspont szamitas durvahiba sz(réssel,
esetleg elmozdult ellen0rzo pontok kizarasa
« Allaspont koordinatainak és tajékozasanak pontositasa a kiegyenlitésbdl
» Mérés a vizsgalati pontokra
» TObb tavcsoballas atlagolasa, koordinataszamitas
» Mérési adatok és koordinatak tovabbitasa a kdzponti szerverre



https://www.youtube.com/watch?v=FVvEeacrlRk&feature=youtu.be
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Kliens
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Raspberry Pi és MEMS
(Malna PC)
- e = = Microelectromechanical

System
Példaul: 9/10 DOF szenzor

Tavmeéro
Motorvezeéerlo
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Kompakt rendszer
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Raspberry Pi és MEMS
(Malna PC)

(—'—"'—ﬁ Raspberry Pi 2 +
"‘;7 WiFI| +
/ Powerbank
A Sense Hat és
LR B B | Pi kamera
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