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Az Ulyxes egy nyilt forraskoédu projekt a robot méréallomasok és egyéb szenzorok vezérlésére valamint a mérési
eredmeények internetes terkep alapu publikalasara. (GPL 2)
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A rendszer terepi adatgyUjto, szerver és kliens komponensekbdl all 6ssze.

A terepi adatgydjteshez laptop, tablet vagy akar Raspberry Pl szamitdgép is megfelelo.
A terepi adatgy(jto szamitogéprol az internet kapcsolat segitsegével az adatbazis
szerverre juttathatdk el az adatok, melyeket az szintén internetre csatlakozo kliensek
terképi hatter elott jelenitik meg. A fejlesztés 2008-ban kezdodott.

Jelenleqg a terepi adatgyujtok vezérléséet megvalosito szoftver masodik
generaciojanak a fejlesztese folyik. A kevésbé elterjedt Tcl nyelvrol
attértiink a Python programozasi nyelvre és az objektum orientalt
programozasi modszerre.
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Alkalmazasi teruletek:

Automatizalt monitoring rendszer, robot méroallomas szenzorok ATR-rel, telepitett prizmak
Automatizalt metszet és feliletméreés, robot méroallomas szenzor prizma nélkuli tavmerovel
Munkageép vezeérlés, robot mérdallomas szenzor Lock funkcioval, 360 fokos prizma

Mozgo NMEA GNSS vevok kdvetése

Gyorsan lezajlo alakvaltozasok (hidak dinamikus prébaterhelése) rogzitese Web kameraval
és automatizalt kiertekelés

Konkret alkalmazasok:

Paksi Atomeromu lokalizacios torony deformaciovizsgalata

MO Harosi hid statikus probaterhelése

Szolnok — Szajol vasuti hid statikus és dinamikus probaterhelése

A projekt honlapja

A projekt forraskodja a GitHub portalrol toltheto le . cithub e
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