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Tervezési alaptérkép

* Szerepe:

Uj épitmények, létesitmények létrehozasakor a tervezék
szamara biztosit megfelel6 alapot a kiviteli tervek
elkészitéséhez a terepen talalhatd objektumok térbeli
(vizszintes és magassagi ertelmdi) abrazolasaval. -

7 7z . z . [ o=
Felmeérése torténhet: -

* MerGallomassal i
= GNSS-szel [

71,
= meérdallomas és GNSS ——

= |ézerszkennerrel (és GNSS-szel) \
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Belvizprobléma
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A felmérés folyamata

Alappontsiirités
(vizszintes)
* Haldzatos RTK konfiguracios GNSS
beallitasok elvégzése
(mountpoint)

* GNSS alappontok kivalasztasa
(fennmaradads, kitakards,

pontradllds, lathatdsdg)

* Alappontok vizszintes

koordinatainak meghatarozasa
(EOV)

* Ellenérzés
(alappont ujbdli felkeresése, vagy
eltérd konfigurdcio)
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A felmérés folyamata
Alappontsidrités

(magassagi)

MEGHATAROZASI VAZLAT
otodrendu vonalszmtezesrol

www.uni-obuda .hu
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A felmérés folyamata

* Alappontok koordinata-jegyzékének
osszeallitasa

« Allaspont létesités (szabaddllds)

* Tajékozas

* Részletmérés (dtgondolt szisztéma szerint)

» Keresztszelvények felvétele
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Feldolgozas
Helyszinrajz

Alap munkarész 2 keresztszelvények és a hossz-szelvény alapja
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Feldolgozas

Keresztszelvények
terepfelszin szelvényszam utburkolat
Vizszintes
meéretarany
Balti
magassdg
Magassagi
meéretarany < =
Terep magassaga g g
Terep tavolsaga E % Arokfenék
magassaga

Burkelat magassaga

259 10807

Burkolat tavolsaga
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Feldolgozas
Hossz-szelvény

Arokfenék Ateresz

Mh: 1:1000
Mv: 1:100

Utburkolat

Szelvényszam

10615 0+050 -

Burkolat magassaga

Jobb arckfenek magassaga

10653

www.uni-obuda .hu
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Haldzatos RTK magassagmeéreési
megbizhatosaganak vizsgalata

» Milyen hosszu ideig mérjek?

» GPS vagy GLONASS?

» Milyen koncepciot hasznaljak?

» Hogyan végezzem az ellen6rzést?

Vizsgalat célja kideriteni, hogy milyen eredményeket
kapunk, ha:

* Kiilonbo6z6 hosszusagu rogziteési idovel mériink (10s, 120 s)

* Csak GPS vagy GPS és GLONASS holdakat is figyelembe
vesziink

» Elterd RTK-koncepciokat hasznalunk (MAC, VRS)
* Keét kiilonbozo idépontban mériink (1 éra idékiilénbséggel)

18
www.uni-obuda .hu
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Referencia magassag meghatarozasa

Statitkus mérések:

e 2 Aras

e 1 dras

20
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Statikus mérések feldolgozasa

IOF

Két fajta kiegyenlités

¢ Referenciaallomasokrol
(NIZS, KAPO, SIOF, TPOL,
ZALA)

IZS

e Virtualis dllomasokradl
(Virtual 1, Virtual 2, ...)

irtual 3

i
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Statikus mérések eredményei

106,26

106,24

ag

N

106,22

= Szintezett magassag

106,20
106,18
106,14 -
Referenciadllomasokrol Virtualis pontokrol
Atlagérték

Balti magass

2
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RTK konfiguracios beallitasok

Beallitas
roviditése

Beallitas leirasa

MAC koncepcio beallitasa csak GPS holdak
felhasznalasa esetén

MAC koncepcid beadllitasa GPS és GLONASS
GPS+GLO holdak felhaszndldsa esetén

Ve ieile ) VRS koncepcid GPS és GLONASS holdak
NGRS srYily felhasznalasaval, 4 km-es bazistavolsaggal

VRS GPS VRS koncepcid csak GPS holdak
ARIGTEES sEYily felhasznalasaval, 4 km-es bazistavolsaggal

VRS GPS VRS koncepcid csak GPS holdak
22 Gk oraly| felhasznaldsaval, 2 km-es bazistavolsaggal

MAC GPS

MAC

www.uni-obuda .hu

Rogzitési

ido

120 és 10
masodperc

120 és 10

masodperc

120és 10
masodperc

120 és 10
masodperc

120 és 10
masodperc

Vizsgalat
idopontja

Délel6tt és
délutan
Délel6tt és
délutan
Délel6tt és
délutan
Délel6tt és
délutan
DélelGtt és
délutan

23
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Viszonyitasi (referencia) magassagok

Balti magassdg

[m] A
106192 4+
A
22 mm
106.170 + . }.__N
106.167 - T ------- T ----------------- }3mm

'P@,& ?/O( e%
(% % X7y
4 )
/))Q Q@ ’)7@

. %, %

s, Sy o,
% ® R
® %
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Balti magassag

120 és 10 masodperces rogzitési idével kapott eredmények
délelétti és délutani mér

106,23

106,21

106,19

106,17

106,15

Délelétt
Délutan

<
>
(@]
)]
o
)

Délelbtt
Délutan

MAC
GPS+GLO

V' 4 e o

ési idopontok alapjan

h

Délel6tt
Délutan

VRS GPS+GLO
4 km-es bazis

Délel6tt
Délutan

VRS GPS

4 km-es bazis

Koncepcio tipusa

WWwWWw.uni-

obuda .hu

DélelStt
Délutan

VRS GPS
2 km-es bazis

m 120
masodperces
eredmények

® 10 masodperces
eredmények

mm— Kozepes RTK
magassag

=== Referencia
magassag

2/
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Balti magassag

106,22

106,20

106,18

106,16 -

106,14

Eltéro idépontokban végezett mérések
osszehasonlitasa

>,6 Déledtti

eredmények

Délutani
eredmények

1205‘ 10s ‘1205‘ 10s ‘1205‘ 10s ‘1205‘ 10s 1205‘ 10s

MACGPS |MAC GPS+GLO| VRS GPS+GLO VRS GPS

4 km-es bazis | 4 km-es bazis

VRS GPS
2 km-es bazis

Koncepcid tipusa

28
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A délel6tt és délutan azonos beallitassal végezett mérések
kiegyenlitése rogzitési idohossz szerinti 6sszehasonlitasban

Eltéré Eltérés Eltérés Eltérés
Kiegyenlitett | mérésid6bdl [cm] [cm] [cm]
Koncepcid tipus magassag szarmazé referencia | kozepes | szintezett
[m] kiilonbség | magassdg: | RTK mag.: | magassag:
[em] 106.167 106.192 106.170
MAC GPS 120s 106.191 03 2.4 -0.1 2.1
MAC GPS 10s 106.194 2.7 0.2 2.4
MAC GPS+GLO 120s 106.213 19 4.6 2.1 4.3
MAC GPS+GLO 10s 106.194 2.7 0.2 2.4
VRS GPS+GLO 4 km-es bazis 120's 106.189 2.2 -0.3 19 S=8mm
VRS GPS+GLO 4 km-es bazis 10s 106.187 02 2.0 -0.5 1.7
VRS GPS 4 km-es bazis 120 s 106.192 0.5 2.5 0.0 2.2
VRS GPS 4 km-es bazis 10s 106.187 2.0 -0.5 1.7
VRS GPS 2 km-es bazis 120s 106.181 0.8 1.4 -1.1 11
VRS GPS 2 km-es bazis 10 s 106.189 2.2 -0.3 1.9

Balti magassag

106,21
106,20
=== Referencia
106,19 magassag
106,18 — Kézepes RTK
magassag
106,17
106,16

120s 10s 1205 10s 1205 10s 1205 10s 1205 Os

MAC G ‘ MAC GG ‘VRSGG4km ‘ VRSG4km | VRSG2km
Koncepcio tipus 29
www.uni-obuda .hu
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A délelott és délutan azonos beallitassal
végezett mérések kiegyenlitése
észlelt miholdak szerinti osszehasonlitasban

Eszlelt Eltérés
Kiegyenlitett | miiholdakbdl [cm]
U Koncepcié tipus magassag szarmazé | referencia
N [m] kiilonbség magassag:
%{_ [cm] 106.167
E MAC GPS 120s 106.191 29 2.4
R MAC GPS+GLO 120s 106.213 4.6
% MACGPS 10s 106.194 0.0 2.7
T MAC GPS+GLO 10s 106.194 2.7
A VRS GPS+GLO 4 km-es bazis 120s 106.189 03 2.2
S VRS GPS 4 km-es bazis 120s 106.192 2.5
B VRS GPS+GLO 4 km-es bazis 10s 106.187 0.0 2.0
U VRS GPS 4 km-es bazis 10 s 106.187 2.0
D
1];31 S=8 mm
N)
|
S www.uni-obuda .hu



Az egyes konfiguracids beallitasi paraméterek szerinti
atlagértékek, illetve a délelotti és délutani mérések
kiegyenlitett magassagai

106,20
w 106,19
(T
a
(]
&
U g 106,18 S=4mm
N p=
(5]
I @ 106,17
106,16 : : . mmm Referencia
R MAC VRS GPS GPS+GLO 120s  10s ,
S Kiegyenlités tipusa Magassag
gy P mem KOzepes RTK
I magassag
T 106,20 -
S % 106,19 -
a
1]
® 106,18 -
B E T
U 5
D o 106,17 -
E 106,16 : .
N Délelétt Délutan
S Mérés idopont
S www.uni-obuda .hu
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A tesztmérés tapasztalatai

A végeredményt

nagyobb mértékben befolyasolja:

A végeredményt
kevésbé befolyasolja:

e Miiholdgeometria (mérés id6pontja) e Eszlelt holdak fajtaja

e Légkori hatdsok (ionoszféra)

(GPS, GPS és GLONASS)

e Referencia allomastdl valo tavolsag e Rogzitési id6 hossza

* GPRS lefedettség

(10 masodperc vagy ennél hosszabb)
e Koncepcio tipusa (MAC, VRS)

'A GNSS mérés eredményei véletlenszeriien valtakoznak.

Mikor alkalmazhaté
tervezési alaptérkép

készitésekor
biztonsagosan a
haldzatos RTK modszer?

e <3 cm magassagi megbizhatdsag

e GNSS-szel csak alappontmeghatarozas
(kGlonbo6z6 id6pontokban)

* GNSS mérésbdl kapott ellipszoidi magassagok
transzformalasahoz kiegyenlit&sik
meghatarozasa a munkateriletre

e Hagyomanyos RTK hasznalata

www.uni-obuda .hu
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lonoszféra modellek

lonoszféra maradékhiba a nyugati orszagreszben (2014-10-08)
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Koszoném a figyelmet!

www.uni-obuda .hu
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