Fotogrammetrial szoftverek 6sszehasonlito vizsgalata
Nagy Zoltan (BME)

A fotogrammetria napjainkban reneszanszat eli. A robotlatas kapcsan folyo kutatasok, a szamitogep hardver fejlesztések, a nyilt forraskodu megoldasok elerhetove tettek mindenki szamara a
fotogrammetriat. A TDK dolgozatomban, amely alapjan készlilt el ez a poszter, két kereskedelmi és ket nyilt forraskodu szoftver eredményeit hasonlitottam 6ssze, kétféle fenyképezogep hasznalataval.
A kivalasztott programok végeredményeit 6sszehasonlitom, hogy azok mennyire hasznalhatéak mernoki alkalmazasokban, akar kis mennyiség terepi adatgyujtest kovetoen is. Célom a minimalis
fenyképszam mellett, ami akar egy mobiltelefonnal is elkészitheto, a leheto legpontosabb modell készitese a teljes objektumrdl. A geometriai pontossag vizsgalata mellett 6sszehasonlitottam a
feldolgozasi idOket, a kapott adatok mennyiségét, a programok feldolgozas soran kinalt beallitasi lehetosegeit, illetve a végtermek térhalomodell (mesh) esztétikai értékét, kinézetét. A szoftverek
kivalasztasa soran a szamomra konnyen elérhetoek kozll valasztottam. Lehetoség szerint legyen koztilk szabad, nem kereskedelmi fejlesztésu. Olyan, ami nem igényel semmilyen emberi
beavatkozast a feldolgozas soran. Legyen a vizsgalatban olyan program, ami lépésiben paraméterezhetd és olyan, ami ,black box” tipusu, mas szoval nem ismerjuk a feldolgozasi algoritmusokat.
Az eredmények pontossagat egy foldi Iézerszkennerrel elGallitott referencia pontfelhot hasznaltam fel. A Hamzsabégi uti vasuti hid modelljét allitottam eldo mindegyik szoftverben.

Felhasznalt szoftverek
Kereskedelmi szoftverek Nyilt forraskodu szoftverek

Fényképezogepek

f~—--~ | ’ Huawei P30 Canon EOS 600D
y WV ﬂ @ 40 Mpixel 18 Mpixel
‘ Szenzor 7.2 X 5.4 mm szenzor 22.3 x 14.9 mm
J MESHROOM f/1.8 f/8
ReCap Photo RealityCapture Meshroom WebODM IEhaEZ © M fokusz 18 mm
,Black box” GPU gyorsitas GPU gyorsitas Kliens-szerver
Felhé alapu Dinamikus fejlesztés ~ Szamos beallitas Sokféle eredmeny

Kalibraciok (WebODM)

k1 k2 k3 p1 p2 focal aspect_ratit cx cy k1 k2 k3 pi p2 focal aspect_ratic cx cy
Initial 0.0000 0.0000 0.0000 0.0000 0.0000 0.7500 1.0000 0.0000 0.0000 Initial 0.0000 0.0000 0.0000 0.0000 0.0000 0.7831 1.0000 0.0000 0.0000
Optimized 0.0643 -0.0971  0.0668 0.0002 0.0008 0.7680 1.0000 0.0027 -0.0012  Optimized -0.1599  0.1095 0.0582 0.0016 0.0011 0.8380 1.0000 -0.0016  0.0035

— Residual grid scale : 1 pixels — Residual grid scale : 1 pixels
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Bar 6sszehasonlitasunkban a RealityCapture program bizonyult a legjobbnak, a Capture

WebODM csak kicsit maradt el tble. A Meshroom a kisérletezni vagyok, a kutatok

szamara idealis eszk6z, a legnagyobb rugalmassagot biztositja. Meshroom .. ..

A gyengebb mindéségu mobiltelefonba épitett fenykepezogép, a feldolgozas kézbeni

automatikus kalibracionak és a nagyobb felbontasnak koszénhetbéen a DSLR 9

min&ségét hozta. ERERE o




