
  

Fotogrammetriai szoftverek  összehasonlító vizsgálataFotogrammetriai szoftverek  összehasonlító vizsgálata
Nagy Zoltán (BME)Nagy Zoltán (BME)

A fotogrammetria napjainkban reneszánszát éli. A robotlátás kapcsán folyó kutatások,  a számítógép hardver fejlesztések, a nyílt forráskódú megoldások elérhetővé tették mindenki számára a 
fotogrammetriát. A TDK dolgozatomban, amely alapján készült el ez a poszter, két kereskedelmi és két nyílt forráskódú szoftver eredményeit hasonlítottam össze, kétféle fényképezőgép használatával. 
A kiválasztott  programok  végeredményeit összehasonlítom,  hogy  azok  mennyire  használhatóak  mérnöki alkalmazásokban, akár kis mennyiségű terepi adatgyűjtést követően is. Célom a minimális 
fényképszám mellett, ami akár egy mobiltelefonnal is elkészíthető, a lehető legpontosabb modell készítése  a  teljes  objektumról.  A  geometriai  pontosság  vizsgálata  mellett összehasonlítottam  a 
feldolgozási  időket,  a  kapott  adatok  mennyiségét,  a  programok feldolgozás során kínált beállítási lehetőségeit, illetve a végtermék térhálómodell (mesh) esztétikai értékét, kinézetét. A szoftverek 
kiválasztása során a számomra könnyen elérhetőek közül választottam. Lehetőség szerint legyen köztük szabad, nem kereskedelmi fejlesztésű. Olyan, ami  nem  igényel  semmilyen  emberi  
beavatkozást a  feldolgozás  során.  Legyen  a vizsgálatban olyan program,  ami lépésiben paraméterezhető  és  olyan, ami „black box” típusú, más szóval nem ismerjük a feldolgozási algoritmusokat.
Az eredmények pontosságát egy földi lézerszkennerrel előállított referencia pontfelhőt használtam fel. A Hamzsabégi úti vasúti híd modelljét állítottam elő mindegyik szoftverben.

Felhasznált szoftverek

ReCap Photo
„Black box”
Felhő alapú

RealityCapture
GPU gyorsítás

Dinamikus fejlesztés

Meshroom
GPU gyorsítás

Számos beállítás

WebODM
Kliens-szerver

Sokféle eredmény

Kereskedelmi szoftverek Nyílt forráskódú szoftverek
Fényképezőgépek

Huawei P30
40 Mpixel
Szenzor 7.2 x 5.4 mm
f/1.8
fókusz 6 mm

Canon EOS 600D
18 Mpixel
szenzor 22.3 x 14.9 mm
f/8
fókusz 18 mm

Kalibrációk (WebODM)

Összegzés
Bár összehasonlításunkban a RealityCapture program bizonyult a legjobbnak, a 
WebODM csak kicsit maradt el tőle. A Meshroom a kísérletezni vágyók, a kutatók 
számára ideális eszköz, a legnagyobb rugalmasságot biztosítja.
A gyengébb minőségű mobiltelefonba épített fényképezőgép, a feldolgozás közbeni 
automatikus kalibrációnak és a nagyobb felbontásnak köszönhetően a DSLR 
minőségét hozta.

← 
ReCap a felhő alapú 
feldolgozás miatt  
hagytuk ki.

Tisztított pontfelhőben 
a pontok hány % van 

az 5 cm-es 
határeltérés alatt.

→ 

RealityCapture Meshroom WebODM
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Recap Photo RealityCapture Meshroom WebODM
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A távolságokat 
számítottam a 
bemért pontok 
koordinátái 
alapján, és 
megmértem a 
pontfelhőben is. 
A diagramon 
ezen távolságok 
eltérésének 
átlaga látható.

Az egyes 
programokkal 
előállított 
tisztított 
pontfelhők 
nagysága.

Program
Adat-

mennyiség Gyorsaság
Adat-

minőség
Paraméte-
rezhetőség

Felhasználói 
felület Ár

Térháló 
modell

ReCap 
Photo

n.a.

Reality-
Capture

Meshroom

WebODM


