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Problémafelvetés

» Hazai kisebb vizfolydsaink medreird| kevés a magassagi adat

> A felvételezési technoldgidk gyengeségei —> folyamatos
felGletek generalasi nehézségei

» Mért adatok + térbeli interpolaciés moddszerek —> digitalis
domborzatmodell a mederrol

» A medrek sajatos morfoldgiaval rendelkeznek (meandereznek,
kereszt-, és hossziranyu lejtésuk jelent6sen eltér)

» A mederkdzpontu koordinata-rendszer alkalmazasaval ez az
egyedi ‘természet’ figyelembe vehetd interpolacié soran
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A hagyomanyos és a mederkdzpontu koordinata rendszer kdzotti
kilénbség (Legleiter et al. 2006
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Problémafelvetés

» A hagyomdnyos koordindta-rendszerekkel szemben a
mederkdzpontu koordinata-rendszer képes a mederben
elhelyezked6 pontok valds kapcsolatanak leirasara

» Nem all rendelkezésre elérhet6 program a koordinata
rendszerek kozotti transzformaciora
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A kutatas célja

» Felhaszndlébardt program készitése, amely mindkét
iranyban képes a két koordinata rendszerek kozotti
atalakitasra

» Python programozasi nyelv

» Az elkésziil6 program szabadon elérhetévé tétele
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A fejlesztés soran felhasznalt adatok

» A Sajo folyd nagycsécsi szakasza — mintaterilet

» Az adatokat egy pilota nélkali vizi jarm{d egysugaras
szonarja rogzitette

» A felmérés cikk-cakk formacidban meért, szért pontokat
eredmeényezett

GNSS =2 =3 Nﬂﬁmm

antenna

o .

A méréseket végz6 pilota
nélkali vizi jarmd Lidar
(Sardemann et al. 2018)
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A fejlesztés alatt allé programcsomag

» A program készitése sordn az egyik legismertebb szamitasi
modszert alkalmaztuk (Merwade et al. 2005), kiegészitve
koordinata geometriai szamitasokkal

> PyQGIS alkalmazasa

» Partvonalak poligonjainak transzformaldsa az interpolacidk
teruleti lehatarolasanak elGsegitésére
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A pontok helyzete
a mederben
hagyomanyos (A)
és mederkdzpontu
koordinata-
rendszerben (B)
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Interpolalt pontok
Felmért mederpontok|
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Mederkodzpontu
transzformacio utan
(A) és

hagyomanyosan (B)
interpolalt digitalis
domborzatmodellek
a mederrdl
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Osszegzés

» Meért és az interpolalt pontok oda-vissza atalakithatok
» Szamos tipusu pontot kipréobaltunk a tesztelés soran

» A derékszogben elhelyezked6 pontok miatti hiba a
kbzépvonal definialasanak finomitasaval csokkenthetd a
jovoben

» A kés6bbiekben egy QGIS plugin formdjaban konnyebbé
tehetjuk a kod felhasznalasat és elérhetbségeét
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Koszonom a figyelmet!

nagy.balint@science.unideb.hu



