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Structure from Motion workflow
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Agisoft Photoscan workflow lehetoségei
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OpenSource feldolgozasi kornyezet

* VisualSFM - sparse + dense 3D point
cloud

e CMPMVS - surface texture,
DEM+Ortophotomosaic

 CloudCompare - georeferencia,
0sszehasonlitas

 Meshlab - surface texture



VisualSFM workflow
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VisualSFM workflow
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VisualSFM workflow - tipushiba




VisualSFM parameéterezéshetosége
(nv.ini fajl alapjan)

CMVS/PMVS a VisualSFM része, mellyel a dense
reconstruction végezheto el, fobb paraméterezései:

» fokalis tavolsag beallitasa, nagy latészogu kamerak altal
készitett képek esetén hasznos

radial (sugariranyu) torzitas bekapcsolasa
befoglald téglatest atméretezése

Poisson felszin el6allitasanal a mélység paraméterezése
(depth)

kUlsO terlUleteken GPS-es mérések esetén a mérés
pontossaganak megadasa (méterben)



VisualSFM paraméterezéshetosége
(nv.ini fajl alapjan)

« Sajat képparositasi lista megadasa, az 0sszes kép kiértékelése
helyett

» Képparok kdzti minimalis kapcsolé pont definialasa

« Képparok kdozt maximum hany kapcsolédasi pontot szamitson ki
Grafikusan megjelenitendd adatok kihagyasa

« Processzor magonként hany szalon futhatnak a képek torzitas-
mentességét végzo folyamatok

« Bizonytalan pontok kiszUrése

- Egy vagy tobb modellt készitsink-e <-> Tobb modell
0sszeolvasztasa (merge), két modell maximum hany kdzo6s
képet tartalmazzon



Agisoft Workflow Eredményei
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VisualSFM + CMPMVS eredményei
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Ortofoto-mozaikok
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Ortofoto-mozaikok

Agisoft Photoscan VisualSFM +
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Pontfelho tisztitas hianya -> DEM
probléma
(+Georeferencia???)
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Pontfelhok georeferalasa,
osszeshasonlitasa

@« CloudCompare v2.6.1 [64 bits] - [3D View 2] bn - g
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[16:13:52] 0.634248793125 0.000670683337 -0.023315846020 38.446617126465 A
-0.000389437133 0.634631156921 0.007661592215 38.115783691406

0.023322241381 -0.007642109878 0.634202837944 34.566368103027

0.000000000000 0.000000000000 0.000000000000 1.000000000000

[16:13:32] [PointPairRegistration] Scale: 0.634678 (already integrated in above matrix!) (Y




Pontfelhok osszehasonlitasa
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v
Console & X
[16:45:36] [Rasterize] Current raster grid: size: 4345 x 7266 / heights: [97.9364 ; 99.2981] ~

[1&: 6] [VBO] VBO(s) (re)initialized for cloud 'grass_georef_cc_referenced - Cloud.raster{0.001)" {10.29 Mb = 100.00% of points could be loaded)
[1&: 1] An error occurred while saving 'D:/PhD/munka/SfM/folyviz/test 03/cc_georef/grass_georef_cc_referenced - Cloud.txt process canceled by user
[16:49:01] [1/0] File 'D:/PhDYmunka/SfM/folyviz/test_03/cc_georef/grass_georef_cc_referenced - Cloud.bdt' saved successfully




Pontfelhok osszehasonlitasa




DEM-ek osszehasonlitasa

Raszter hisztogram

700

&a0o ’!{

SUU_ ||

2

Frekvencia

2

100 ' |
] P \

Dif. ( m ) J "

0,199547 0 el e

0,1 0,05 0 0,05

- -0,00105603 Pixel érték

- -0,31868 -

0,1




Tapasztalatok, tovabbi lehetéségek

TOobb, eltérd szoftver alkalmazasa hosszabb betanulasi idot
igényel, tobb a hibalehetbdség is

Agisoft Photoscan korlatozottabb paraméterezhetdsége
ellenére sokkal inkabb felhasznald-barat

Kutatasi célok és felhasznaldi igényektdl figgden testre
szabhatd

Paraméterek optimalizaciéja - Milyen eltérések?

Jelen példaban nincs szignifikans eltérés _, tesztelés eltérd
relief és felszinboritassal rendelkezé terepi viszonyok kozott
UAV
=l
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