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PROJ

• Nyíltforráskódú geodéziai transzformációkat és vetületi számításokat 

támogató szoftver

• Összhang az EPSG adatbázissal

• Számos térinformatikai rendszerben (pl.: QGIS) 

• Magyar felhasználók: EPSG=23700, https://epsg.io/23700

• Néhány dm pontos megoldás

+proj=somerc +lat_0=47.1443937222222 +lon_0=19.0485717777778 

+k_0=0.99993 +x_0=650000 +y_0=200000 +ellps=GRS67 

+towgs84=52.17,-71.82,-14.9,0,0,0,0 +units=m +no_defs +type=crs

https://epsg.io/23700
https://proj.org/


RTK GNSS KOORDINÁTÁK TRANSZFORMÁCIÓJA

• Transzformáció OGPSH pontok alapján

• Egységes Országos Vízszintes Alapponthálózat hibái

• Valós Idejű Terepi Transzformációs Eljárás, VITEL v2014

• Néhány cm pontos megoldás



BME RÁCSHÁLÓ, 2014

• Előadás a 3. Nyílt forráskódú térinformatika munkaértekezleten: link

• VITEL2014 eljárással egyenértékű

• Használatához lokálisan kell az EOV vetület definícióját módosítani

+proj=somerc +lat_0=47.14439372222222 +lon_0=19.04857177777778 

+k_0=0.99993 +x_0=650000 +y_0=200000 +ellps=GRS67 

+nadgrids=etrs2eov_notowgs.gsb +geoidgrids=geoid_eht2014.gtx 

+units=m +no_defs

http://www.agt.bme.hu/gis/workshop3/eloadasok/transzformacio.pdf


BME RÁCSHÁLÓ, 2024

• Maga a rácsháló ugyanaz, 

• Változott a formátum, a metaadatok és a használata

• Új EPSG kódok: pl. 10660

• A PROJ v9.5.1+ és a PROJ-data v1.20+ (2024. december) tartalmazza

• Így a QGIS 3.40.3+ is

• Automatikusan települ

• Pár mm-en belül azonos, mint a VITEL2014

https://github.com/OSGeo/PROJ-data/tree/master/hu_bme
https://github.com/OSGeo/PROJ-data/tree/master/hu_bme
https://github.com/OSGeo/PROJ-data/tree/master/hu_bme


HASZNÁLATA

• 23700 EPSG kód helyett 10660

• Helyes transzformáció kiválasztása: EPSG=10668

+proj=pipeline +step +proj=axisswap +order=2,1 +step 

+proj=unitconvert +xy_in=deg +xy_out=rad +step +proj=hgridshift 

+grids=hu_bme_hd72corr.tif +step +proj=unitconvert +xy_in=rad 

+xy_out=deg +step +proj=axisswap +order=2,1



HASZNÁLATA QGIS-BEN



HASZNÁLATA PARANCSSORBAN

• cs2cs:

• pyproj

C:\OSGeo4W>cs2cs -f "%.3f" +init=epsg:7931 +to +init=epsg:10660

19.0000000000 47.0000000000 150.000

646390.870      183979.358 106.470

# ETRS -> EOV

transformer = Transformer.from_crs("EPSG:7931", "EPSG:10660", 

always_xy=True)

x, y = transformer.transform(19.00000000, 47.00000000)  # BUTE 

permanens állomás

print(f"EOV koordináták: {x:.3f} {y:.3f}")



WGS84 VS. ETRFS / ETRF

• World Geodetic System

• European Terrestrial Reference System / Frame



ÖSSZEFOGLALÁS

• BME javító rácshálók a PROJ adatcsomag 

részei

• Automatikusan települnek a PROJ 

programmal együtt

• VITEL2014 eljárással egyenértékű

• ETRF2000 és HD72 / EOV + EOMA 1980

• CC-BY licensz



Köszönöm a figyelmet!
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