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A konferencia megnyitasa (Rozsa Szabolcs dékan)

10:00 - 10:10
10:10 - 10:40
30 perc

IMG Solution Zrt.

Open source alapt térinformatikai rendszer megvalositdsa vastiti kérnyezetben

MAYV kordbbi térinformatikai rendszerének kivdltdsdt az elavult szoftver kérnyezet és a tdmogatds hidnya
indokolta. Az id6 elbrehaladtdval uj funkciok megvaldsitdsdra vonatkozé igények keriiltek
megfogalmazdsra a MAV kiilonboz6 szakteriileteinél. Az tj, GNU alapu technolégidk megjelenésével
lehetéség nyilt a térinformatikai rendszer fejlesztésére ezek falhaszndldsdaval. GeoServer, OpenLayers,
PostGIS, Java, Angular technoldgidk felhaszndldsdval keriilt megvalésitdsra a MAV dltal 2021 kozepe
Ota haszndlt, és azota is folyamatosan tovdbb fejlesztett, moduldrisan felépitett térinformatikai rendszer.

Az el6adds sordn a felhaszndlt technoldgidk, architektira, funkciok kertilnek bemutatdsra.

10:45 —-10:55
10 perc

Siki Zoltan (BME OSGeoLab Budapest)
Nyilt forraskodii térinformatika
A nyilt forrdskodu térinformatikai fejlesztések mégott dllé szervezetek bemutatdsa.

kapcsolédhatunk be énkéntes munkdval ebbe a vildgba.
Kulcsszavak: OSGeo, FOSS4G, OSGEOLive

Hogyan

11:00 - 11:10
10 perc

Gede Matyas (ELTE IK Térképtudomanyi és Geoinformatikai Intézet)

Névrajz Leafletben

A Ledflet az egyik legnépszeriibb nyilt forrdskodi webtérképes keretrendszer. Segitségével kiilonésebb
eléismeretek nélkiil lehet gyorsan, egyszeriien létrehozni interaktiv térképes oldalakat. A rendszer nagy
hdtrdnya azonban, hogy nincs semmilyen beépitett megoldds a térképi névrajz megjelenitésére. A szerzé
daltal készitett kiegészitd ezen segit: haszndlatdval barmilyen térképi objektumhoz rendelhetiink feliratot.
A névrajzot a rendszer generalizdlja, mindig csak annyi név jelenik meg a térképen, amennyi az aktudlis
kivdgatban és nagyitdsban dtfedés nélkiil elfér. A nevek stilusa és prioritdsi sorrendje is személyre
szabhato. A kiegészitd a https://github.com/samanbey/leaflet-mapwithlabels cimen érheté el.
Kulcsszavak: Leaflet, névrajz, webkartogrdfia

11:15-11:30
15 perc

Gelencsér Gergo

Térképszerverek harca - egy (tjabb) nyiltforrdsu projekt kezdete

Kétféle ember létezik a vildgon: aki haszndlta mdr MapServert és aki majd fogja. - Es mi a helyzet a
GeoServerrel? - Haromféle ember létezik...

Ossze lehet hasonlitani a narancsot az almdval? Jobb, vagy gyorsabb-e egyik mint a mdsik? Ilyen, a
kavésziinetekben mdr-mdr heves vitdkat kivdlté kérdésekre keressiik a vdlaszt. Valamint megprobdljuk a
két tabort egy kicsit kdzelebb hozni a nyilt forrdskod, a kézosség és egy GitHub projekt erejével.
Kulcsszavak: geoserver, mapserver, mapfile, gui

11:35-11:45
10 perc

Balla Daniel, Gede Matyas (ELTE IK Térképtudomanyi és Geoinformatikai Intézet)
Automatikus kvantitativ adatosztdlyozds, stilizdlds és jelmagyardzat-készités Leaflet

alapt tematikus térképekhez

Az el6adds réviden bemutat egy nagy mértékben testreszabhato Leaflet-kiegészitét (JavaScript), amely
egy lépésben képes GeoJSON formdtumil kvantitativ tematikus adatok osztdlyozdsdra és stilizdldsdra, és
egy letisztult és olvashatd jelmagyardzat generdldsdra is. Tadmogatja a legismertebb, desktop GIS-ben
haszndlt adatosztdlyozdsi mddszereket, valamint tobbféle dbrdzoldsi médszert. Az eszkOz a szinkitoltés
mellett képes jelméret (pontsugdr, vonalvastagsdg) alapu, vagy sraffozdsos megkiilonbéztetésii
kategorizdldsra is. GitHub-repo (példdkkal): https://github.com/balladaniel/leaflet-dataclassification
Kulcsszavak: tematikus térképek, adatosztdlyozds, jelrendszer, Leaflet, webkartogrdfia, nyilt
forrdskédii, plugin

11:50 — 12:50 |Sziinet
12:50 — 13:10|Juhasz Levente (Florida International University)
20 perc | Szabad adathalmazok és nyilt forrdskodu térinformatika az USA-ban

Az elGadds dttekintést nyujt a szabad forrdsu térinformatikai szoftverek és szabad foldrajzi adathalmazok
helyzetérdl az Amerikai Egyestilt Allamokban.
Kulcsszavak: OSGeo, FOSS4G, USA
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13:15-13:30
15 perc

Szalai Kalman
OpenStreetMap. Egyszertien. Telefonrol.

Minden utazds az els6 lépéssel kezd6dik. Sokan 6rémmel jdrjuk mdr az utunkat az OpenStreetMap
térképén. De hogyan lehetséges a legegyszeriibben folytatni az utazdst, ha mdr a haszndljuk ezt a
nagyszerii kézésségi projektet. Milyen médon vdlhatunk kozremiikodévé. Utikalauz mindenkinek, aki
szeretne gondoskodni az OpenStreetMap-rol.

13:35-13:55
20 perc

Bathory Péter (OpenStreetMap)

Az OpenStreetMap pontositdsa a Magyar Kozut adatai alapjan

A Magyar Kézut Nonprofit Zrt. dltal kézzétett adatcsomagok az OSM szdmdra szabadon haszndlhatdak,
igy lehetévé vdlt, hogy térinformatikai mddszerekkel Gsszehasonlitsuk a két adatbdzist. A hivatalos
nyilvdntartds szemléletmddja sok tekintetben eltér az OSM-étél, ennek dthidaldsa jelentés kihivds volt.
Az eredmény egy olyan WMS-szolgdltatds, amivel kénnyen megtaldlhatéak és javithatéak a nagyobb
eltérések. El6addsomban ennek felépitésérol, a nehézségekrél, és a lehetséges folytatdsrol fogok mesélni.
Kulcsszavak: OSM, QGIS

14:00 — 14:10
10 perc

ad

Horvath Viktor Gy6z6 (BME Fotogrammetria és Térinformatika Tanszék)

A Google VPS pontossdgdnak és alkalmazhatésaganak vizsgalata

A globdlis helymeghatdrozds jelentGs fejlédésen ment keresztiil a GNSS rendszereknek kdszénhetGen, de
pontossdga korrekcids adatok nélkiil gyakran elmarad az elvdrttél. A landmark-alapti helymeghatdrozds
egy mdsik megkozelitést kindl, melyben ismert koordindtdji tdjékozoddsi pontok (landmarkok)
segitségével hatdrozzuk meg a poziciét. Az eléaddsban a Google VPS (Visual Positioning System)
rendszeréhez irt alkalmazdst mutatom be, mely az okostelefonok preciz poziciondldsdt tamogatja. A
rendszer a Google utcaképeibél, a Street View-bdl szdrmazo mesterséges intelligencidval meghatdrozott
tdjékozoddsi pontok alapjdn pontositia a felhaszndl6 pozicidjdt, jelentGsen javitva a GNSS és egyéb
szenzorok dltal nytjtott pontossdgot.

kulcsszavak: fotogrammetria, helyzetmeghatdrozds, felhdszolgdltatds, android

14:15 - 14:30
15 perc

Hrutka Bence Péter (BME Altalanos és Fels6geodézia Tanszék)

Drén fotogrammetriai feldolgozds nyilt forrdskédu szoftverekkel

A dron fotogrammetria teriiletén nem csak a fizetés kereskedelmi szoftverekkel dllithatunk el kiilénb6z6
termékeket. El6addsomban a droénos felmérések elvégzéséhez sziikséges ismeretek mellett ismertetem,
milyen lehet6ségeink vannak, ha nyilt forrdskédii megolddsokban gondolkodunk. A szabadon elérhet6
OpenDroneMap/WebODM szoftver dltal kindlt kérnyezetben bemutatom a fotogrammetria feldolgozds
lépéseit és az elbdllithato termékeket. Az elbéadds végeén tovdbbi nyilt forrdskédi megolddst is bemutatok
(CloudCompare, QGIS és Blender), amelyek tovdbbi termékek elbdllitdsdra, megjelenitésére is
lehetéséget adnak.

kulcsszavak: dron, fotogrammetria, pontfelhé

14:35 — 14:50
15 perc

Janurik Zalan (BME hallgato)

Kozelfotogrammetria Meshroom-ban

Fotogrammetriai feldolgozdsra manapsdg szdmos szoftver dll rendelkezésre, melyeknek jelentGs része
lizleti megoldds, azonban a nyilt forrdskodil rendszerek koziil is kiemelkedett néhdny, amire érdemes
odafigyelni. El6addasomban bemutatom az AliceVision Association tdmogatdsaval fejlesztett Meshroom
objektum modellezé programot. Kitérek az alkalmazhatésdgdra, vdltozataira, valamint bemutatom a
szoftver bovitési lehetGségeit is.

14:55 -15:10
15 perc

Turak Bence, Egeté Csaba, Rézsa Szabolcs (BME Altalanos és Felségeodézia Tsz.)

Hosszi tavu szerkezet-monitoring olcsé6 GNSS vevok haszndlatdval

Rendszeresen felmertilé igény, hogy az épiilé és a mdr megéplilt szerkezetek mozgdsdt, deformdcidjat
hosszabb-révidebb tavon monitorozzuk. Erre hagyomdnyosan, mérdllamossal torténd mérést, illetve
szintezést alkalmazunk. Azonban a kézelmultban elérhetévé vdlt olcsé GNSS vevdk egy Uj perspektivat
nyitottak nem csak a hobbifelhaszndlok szamdra, de a nagy megbizhatésdgot igénylé projekteknél is
alkalmazhaték. Ezen olcsé GNSS vevok szerkezetmonitoringban valé haszndlatat a Nemzeti
Osszetartozds hidjan jelenleg is tizemel6 mozgdsvizsgdlati rendszeren keresztiil mutatom be.

kulcsszavak: GNSS, low-cost, monitoring

15:15-15:30

Sziinet

Tamogatonk:
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15:30 — 16:30 Siki Zoltan, Hrutka Bence (BME OSGeoLab Budapest)

60 perc  |Bevezetés a gépi latds modszereibe Workshop
Széles kérben elterjedt Python programokbdl haszndlhato, nyilt forrdskodi gépi tanuldsi konyvtdrak
(Scikit-learn, Keras) felhaszndldsdval mutatjuk a gépi ldtds teriiletén alkalmazott modszereket. A
bemutatott példdkat mobil eszkdzén ki is probdlhatja, csak egy Google bejelentkezés sziikséges, hogy
mobiltelefonjdn, tabletjén vagy laptopjdn futtassa a Python nyelven készitett mintaprogramokat. Python
programnyelv ismerete nem feltétlentil sziikséges.

16:30 #GeoBeer
Tamogatonk: % IM G |solution
Szervezok:
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