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Meshroom

® objektum rekonstrukcié
® barmilyen fényképezégéppel

® sajat szamitégépen (nem kell szerver mint WebODM-hez)
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... futtathat6 parancssorbdl is
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Rovid torténet

® 2015 - elsé nyilt verzié (csak ritka pontfelhd)
® 2018 - teljes feldolgozas
® 2019 - qj felhasznaloi feliilet

® 2024 - legfrissebb verzié: 2023.3.0 (2023.12.07.) — 2024.1.0 kdvetkezik
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Felépités

AliceVision hattér (C++)
gépi latas keretrendszer
AliceVision Association feliigyeli (2020)

Meshroom felhasznaldi feliilet (Python)

® kényelmes
® blokk alapd
® igény szerint kiegészithet6
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Felhasznaléi feliilet

8l Naplok, beallitasok
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Felhasznaléi feliilet
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Képek

® betoltott képek
® metaadatok

® statusz a rekonstrukciéban
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Felhasznaléi feliilet
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2D nézet

® szincsatornak

kulcspontok
® detektalt
® parositott
® rekonstrualt

kamera Gtvonalak

® torzitds mentes képek
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Felhasznaléi feliilet
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3D nézet

pontfelh6k + kamera poziciok

modellek

textarak

megjelenités
e drétvaz
¢ feliilet modell
® szinezett modell
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Felhasznaléi feliilet
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Blokkok

e feldolgozasi lépések
® adat kapcsolatok

e futtatasi statuszok
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Felhasznaléi feliilet
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Naplok és beallitasok

blokk paraméterek

= FeatureExtraction

o er6forras statisztikak stuata

futtatasi naplok

blokk dokumentacié

Documentat]
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Feldolgozas
0000

Feldolgozas kivalasztasa

javasolt feldolgozasi sorok

szabadon szerkeszthet8

Photogrammetry az alap

Photogrammetry Draft csak ritka rekonstrukcié
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Feldolgozas
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Képek betdltése

® File menii — Import Images opci6, vagy ...

® drag-n-drop ,behizasos’ megoldas

e kamera paraméterek beallitasa

® torzitasi modell (pl.: ,,brown")
® szenzor adatok (ha nem lehetett automatikusan meghatarozni)
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Feldolgozas
00000
Képek betdltése

® File menii — Import Images opci6, vagy ...
® drag-n-drop ,behizasos’ megoldas
e kamera paraméterek beallitasa

® torzitasi modell (pl.: ,,brown")
® szenzor adatok (ha nem lehetett automatikusan meghatarozni)

Fontos
Sz6kozok és specialis karakterek az fajl elérési utakban problémat okoznak!
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Feldolgozas
[e]e] Tele]

Feldolgozasi paraméterek

kulcspont leiré tipusok

describer Types sift sliff upright
® mindségi paraméterek o
® kulcspontok minésége

® rekonstrualt pontok mindsége
[ ]

pontfelh8 szinezés

textlra felbontas

Colorize Output
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Futtatas

lépések végrehajtasa a blokkok alapjan

munkakényvtarak

naplézas

o eréforras statisztikak
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Feldolgozas
[e]e]e] o]

Futtatas

lépések végrehajtasa a blokkok alapjan

munkakdnyvtarak

naplézas B DepthMap
l DepthMapFilter l 8503447054463,

o eréforras statisztikak

Memoéria
A feldolgozas soran a siirii pontfelhé és modell elgallitas lépése sok memériat igényel
mar viszonylag kevés kép esetén is.
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Futtatas

lépések végrehajtasa a blokkok alapjan

munkakdnyvtarak

naplézas B DepthMap
l DepthMapFilter l 8503447054463,

o eréforras statisztikak

Tarhely és kdnyvtarak

A blokkok munkakényvtarai minden futtatott beallitds kombinacihoz megmaradnak.
Ha tobb projekt is ugyan abban a kényvtarban van, akkor az alkdnyvtarak Gssze is
keverednek.
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Feldolgozas
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Eredmények

® ritka pontfelhd
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Feldolgozas
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Eredmények

® ritka pontfelhd

e sirii pontfelhd
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Eredmények

® ritka pontfelhd
e sirii pontfelhd

o feliilet modell
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Feldolgozas
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Eredmények

ritka pontfelhd

strii pontfelhd

feliilet modell

textira
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Feldolgozas
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Eredmények

ritka pontfelhd

strii pontfelhd

feliilet modell
® textlra

+ kozbenss lépések melléktermékei
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KiegészithetSség
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Kiegészithet8ség
o] )

Egyedi blokkok

® integralt Python 3.7 (2023.2.0-es verzidban)

e egyszer(i keretrendszer

ImportMarkerFeatures

Marker Features Folder @

atures Data

SfMTransformFromMarker @

SfMData File

Kozelfotogrammetria Meshroom-ban BME EMK



Meshroom

® Linux és Windows
e CUDA

® NVIDIA GPU sziikséges
® sir(i pontfelh6héz — nélkiile csak a ritka pontfelhé megy

® Windows-on néhany funkcié nem mikddik
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MeshroomCL

® nem ,hivatalos”

® csak Windows-on
e CUDA nem kotelezs

® OpenCL megoldasok
® akar dedikalt GPU nélkil is — sokkal lassabb
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MeshroomCL

® nem ,hivatalos”

csak Windows-on
CUDA nem kotelezs

® OpenCL megoldasok
® akar dedikalt GPU nélkil is — sokkal lassabb

utoljara 2022-ben frissitve . ..
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Linkek

® Meshroom
https://alicevision.org
https://github.com/alicevision/Meshroom

¢ MeshroomCL
https://github.com/openphotogrammetry/meshroomcl

e |llesztépont kiegészitsk
https://github.com/MrClock8163/MeshroomGCPMarkerAdditions


https://alicevision.org
https://github.com/alicevision/Meshroom
https://github.com/openphotogrammetry/meshroomcl
https://github.com/MrClock8163/MeshroomGCPMarkerAdditions

Készonom a figyelmet!
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