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« Magassagerték hozzarende

 Terepi koordinatak levétele az

e 21 darab

QGIS-ben
« Koordinatak mentese egy

pontfajlba




s Kiils® és belsé tajékozas

$=aq9+au+aqpv

n = Aap + a1u —+ a»->V

r11(X —Xo) +121(Y = Yy) +13:(Z — Z)

— —C +€
¢ “risX —Xo) +123(Y —Yo) +133(Z —Z)  °

ri2(X — Xo) +122(Y = Yg) +1r32(Z — Z)
“ris(X — Xo) +1r23(Y — Yg) +133(Z — Zy)

n=-—c T Mo



e, Az RPC-szabvany
(rational polinomial coefficient)
polinomhanyados fuggvényt hasznald kameramodell

Fgyutthatok:
N,(L,P,H) ClL Cg * L22 Cqs - L2 ~3P
= €2 Cg* P C16 * P
€y~ H c;1-P-L-H cig - L?-H
S=NS(L,P,H) ce-L-P 11612.113 Cllj-Pz-H
D.(L,P,H) Ce'L-H Ci L+ P? Co0 + H?
c;+P-H 14+ L - H?



e, Az RPC-szabvany
(rational polinomial coefficient)
polinomhanyados fuggvényt hasznald kameramodell

Fgyutthatok:
N,(L,P,H) C1 - Cg * L22 Cqs - L? -3P
= €2 Cg* P C16 * P
Cy - H ¢y P-L-H cig+L* - H
S=NS(L,P,H) ce - L-P 11612.113 Clls-Pz-H
D.(L,P,H) Ce'L-H Ci L+ P? Co0 + H?
c;+P-H 14+ L - H?



«menesr Parameterek behelyettesitése az
RPC-modelibe

s=a.¢+ an

l=Dbi&+ byn



«menesr Parameterek behelyettesitése az
RPC-modelibe

s —g (5 _ .R11(X—Xo)+R12(Y—Yo)+R13(Z—Zo)) s (77 _c R21(X—X0)+R22(Y—YO)+R23(Z—ZO))
HO0 % R31(X—Xo)+Rs2(Y—Yo)+R33(Z—Zo) 2\'10 % R31 (X—Xo)+R32 (Y ~Yo)+R33(Z—Zp)

_ . R (X—Xo)+R12(Y—Yo)+Rq3(Z—Zp) . Ra1(X—=X0)+R22(Y—Yp)+R23(Z—-Zp)
'= (fo “k R31(X—X0)+R32(Y—Yo)+R33(Z—Zo)) 02 (770 K R31(X—X0)+R32(Y—Yo)+R33(Z—Zo))



e LOKalis transzformacié vetileti- és ellipszoidi

koordinatak kozt
X d
X—Xo= o (@ — @o) t37 (/1 Ao)
aY d
Y—-Yo = (@ — @o) ‘|‘ (/1 Ao)




«menesr Parameterek behelyettesitése az
RPC-modelibe

X X ay ay
X—X0=%‘(‘P_‘P0)+ﬁ'(/1—/10) Y—Yo=%'(‘ﬂ_‘l’o)+ﬁ'(/1—/10)

R11(X—Xo)+R12(Y—Yo)+R13(Z—Zo)) ( R21(X—X0)+R22(Y—Yo)+R23(Z—Zo))
— — C . +a — C
S= ot I (60 K" Ry1(X—Xo)+R32(Y—Yo)+R33(Z—Z,) 2\"o & R31(X—X0)+R32(Y—Yg)+R33(Z—Zp)

_ R (X—Xo)+R1(Y—Yo)+R13(Z—Zp) . R21(X—Xo)+Rz2(Y—Yo)+Rz3(Z—Zp)
I'=bo + by (60 “k R31(X—Xo)+R32(Y—Yo)+R33(Z—Zo)) 02 (770 K R31(X—Xo)+R32(Y—Yo)+R33(Z—Zo))



amnesr - RPC-parameéterek beirasa a VRT-fajlba

vrt-fajl letrehozasa

Eltolasi tenyezok
Skalatényezok: mindegyik 1
Egyutthatok

rceFilename>

SourceBands>
ties Ri 51 1 1 ataTy te”
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e Eredmények

e TrendszerU hibak

* Lehetseges oka:

3z alapterkép pontatlan
georeferalasa(mas domborzatmodell)

e VetUleti atvaltasok

7.15 7.152 7.154 7.156 7.158 7.16 7.162 7.164
x10°









Koszonom megtiszteld
figyelmuket!
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